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Estrutura de bus e modo de contagem

Nivel 0 Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3
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Figura 1 Exemplo de uma estrutura de bus
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Figura2 Pinagem do cabo de ligacao (IBS PRG CAB)
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Observacoes sobre esta cartilha

As Controller Boards da geracao 4 oferecem - dependendo
do modelo do componente - um display de diagndstico ou
LEDs para a indicagao de estado e diagndstico. O diagnds-
tico também pode ser efetuado por meio de mensagens do
sistema (através dos componentes do acionador).

Esta cartilha contém a operagéo do display de diagndstico,
a apresentacgdo de sinais dos LEDs e as mensagens do sis-
tema emitidas através dos componentes do acionador.

”; A pagina de capa traseira contém um resumo da
estrutura do menu da Controller Board.

As descricoes foram feitas a partir da versao do firmware 4.x.
Os dados da versao do firmware encontram-se marcados no
texto através da abrevia¢do “FW x.x”.

Ao utilizar esta cartilha, favor respeitar as seguintes observagoées:

A O simbolo de atencgéo refere-se a atividades erré-

neas que podem causar danos no hardware ou no
software, assim como danos pessoais, em ligagéo
indireta a processos periféricos perigosos.

@ O simbolo de observagao apresenta dicas e conse-
Ihos para a utilizacédo dos participantes e para a
melhoria do software. Além disso, os textos assim
marcados indicam determinadas condigcbes do sis-
tema que devem ser respeitadas para garantir um
funcionamento sem erros. O simbolo da mao também
indica o esclarecimento de determinados conceitos.

’7 O simbolo de texto remete a outras fontes de infor-
magao (manuais, folhas de dados, literatura especi-
fica etc.) sobre os temas, produtos abordados ou
semelhantes. Além disso, estes textos oferecem
observagdes importantes para a orientagdo no uso
do manual, como a ordem de leitura, etc.

Lembramos aqui que as designacdes de software e hard-
ware, bem como os nomes de marcas mencionados, via de
regra sdo marcas registradas, patenteadas ou protegidas por
direito autoral.

Informacdes atualizadas sobre os produtos da Phoenix
Contact encontram-se disponiveis na Internet no endereco
www.Phoenixcontact.com.

PHCGENIX 1
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Descricao da interface do usuario

Campo de teclas

INTERBUS

\{

Campo de
teclas

N
EIC
W)

@ Tecla de seta para cima
@ Tecla de seta para baixo
@ Tecla de seta para a direita, selecéo
de pontos do menu ou enderecos
@ Tecla de seta para a esquerda, selegéo
de pontos do menu ou enderegos
ENTER, adotar selecao

@ ESCAPE, sair de pontos do menu, passar

para o préximo plano superior
52778032

Figura 1 Campo de teclas

O campo de teclas permite utilizar o display de diagndstico
com as teclas de setas seguindo as instru¢gdes dos menus.

PHCENIX
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Display de diagnéstico
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Figura 2 Display de diagndstico

E possivel efetuar um teste dos segmentos do display de
diagndstico (v. “Ponto de menu LCD TEST (teste do display)”
na pagina 31).

O display de diagndstico é composto por:

Trés linhas principais para a representacéo de estados
operacionais, enderegos e dados. Aqui sdo indicadas,

p. ex., as mensagens emitidas (parcialmente em texto por
extenso).

16 segmentos de estado no lado esquerdo do display,
para a representacao binaria dos dados de entrada e
saida.

lluminag&o de fundo em vermelho/verde, dependendo do
estado operacional do bus.

5277CCO01 PHCENIX 5
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(D Linha1

FAIL Indica que ocorreu um erro (FAILure) e especi-
fica o tipo de erro.
CRTL: erro de Controller
RBUS: erro de bus remoto
LBUS: erro do bus local
BUS: erro de bus geral
OUT1: erro da interface de seguimento
OUT2: erro da interface de ramificagao
DEV: erro em um participante
PF: erro periférico

MODE Se o ponto de menu MODE estiver ativo, aqui é
possivel selecionar diretamente quatro outros
pontos de menu,

v. “Menu MODE” na pégina 17.

MONI Indica que o modo de funcionamento “monitor”
estd ativo, v. “Menu MONI (monitor)” na
pagina 32.

HEX O valor indicado na linha principal é hexadeci-

mal. Se o segmento HEX ndo aparece, significa
que o valor é decimal.

@ Linha 2

PARA O valor indicado é um parametro para uma men-
sagem.
CODE O valor indicado representa um codigo.

SEG.POS O valor indicado é um numero de participante
(segmento de bus e posic¢do). O lado interno da
capa desta cartilha apresenta um exemplo para
o0 modo de contagem.

HEX O valor indicado na segunda linha principal é
hexadecimal. Se o segmento HEX ndo aparece,
significa que o valor é decimal.

(3 Linha 3

VALUE O numero indicado representa um valor.

CODE O valor indicado representa um codigo.

HIGH O numero indicado € a palavra mais significativa
de um valor de 32 bits.

LOw O numero indicado é a palavra menos significa-
tiva de um valor de 32 bits.

% O numero indicado é um dado percentual.

HEX O valor indicado na terceira linha principal é

hexadecimal. Se o segmento HEX ndo aparece,
significa que o valor é decimal.

PHCENIX
6 PHENX 5277CCO1



@ Linha de estado

Alinha de estado indica em qual estado a Controller Board se

encontra (v. “Partida do sistema” na pagina 14).

RUN Quando a Controller Board esta no estado
READY ou BOOT, o elemento RUN néao esta
ligado. Ele pisca no estado ACTIVE e perma-
nece aceso no estado RUN.

FAIL Acende em caso de erros de Controller, usuario
ou bus.
BSA (Bus Segment Aborted) Acende quando um

segmento de bus esta desligado. Apaga quando
todos forem novamente ligados.

PF (Peripheral Fault) Acende quando um partici-
pante emite um erro periférico.

@ Seta apontando para baixo

Quando o comando de nivel superior encontra-se em STOP,
na ultima linha do display aparece uma seta apontando para
a inscricdo na parte frontal. Esta inscrigcéo é especifica para
cada “host” e indica o estado do sistema do “host”, p. ex.:

BASP (Siemens S5) Bloquear a emissdo de comando

SYSFAIL (VMEbus) Erro do sistema

NETFAIL (Ethernet) Erro da rede

STOP (Allen-Bradley, Siemens S7) Comando em modo
de programacao

CLAB (Bosch) Estado parado

@ 16 segmentos de estado

No lado esquerdo do display encontram-se 16 segmentos de
estado quadrados para a representacéo binaria das palavras
de entrada e saida. S&o indicados quando é aberto um menu
correspondente.

PHCGENIX 7
5277CCO1 DERCpIX



Diagndstico em Controller Boards
Ethernet

O diagnéstico para Controller Boards Ethernet é pratica-
mente idéntico ao diagndstico para outras Controller Boards.

O display de diagnostico contém a mesma estrutura de menu.
Em Controller Boards Ethernet, ha um ponto de menu adici-
onal para o ajuste de enderecos IP (v. pagina 31). Para a
comunicacao através de Ethernet, é necessario ajustar o
endereco IP do Field Controller.

Para as Controller Boards Ethernet ha cédigos de erro espe-
ciais, igualmente apresentados na lista dos codigos de erro
(a partir da pagina 49).

Indicacoes de servico Ethernet

Os trés LEDs LINK, RECEIVE e TRANSMIT indicam o estado
da interface Ethernet. Eles tém os seguintes significados:

LINK O LED LINK (amarelo) espelha o estado da
ligacédo de par trangado. Este LED ¢é ativo
quando dois participantes encontram-se corre-
tamente unidos por um cabo.

RECEIVE O LED RECEIVE (verde) acende quando a
interface Ethernet esta recebendo dados.

TRANSMIT Die LED TRANSMIT (verde) acende quando a
interface Ethernet esta enviando dados.

PHCENIX
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Diagnéstico sem display

Em Controller Boards sem display, o diagndstico pode ser
efetuado através de LEDs ou de software.

A tabela abaixo apresenta o significado dos estados dos
LEDs em comparagé&o com um display:

Tabela 1 Comparagéo estados dos LEDs/display

Nome Estado do LED | Display Significado
READY/ | verde, desli- BOOT/RDY v. pagina 14
RUN gado

verde, piscando | ACTV
verde, ligado RUN

BSA amarelo BSA v. pagina 7
FAIL vermelho FAIL
PF amarelo PF
STOP amarelo BASP,
SYS_FAIL,
CLAB, STOP

Tabela2  Significado das indicagdes de diagndstico

LED Significado

RDY/RUN INTERBUS pronto a funcionar/ativo
BSA Segmento de bus desligado

FAIL Erro de bus (bus remoto/bus local)
PF Erro periférico

STOP Comando parado

Diagnostico através de software

Em caso de Controller Boards sem display, € possivel utilizar
o software CMD (ref. 27 21 43 9) para o diagndstico. Este sof-
tware, que roda no Windows, oferece diversas fung¢des para
a projecéo, a colocagdo em funcionamento e o diagndstico.

Em caso de Field Controllers ou Remote Field Controllers, é
disponivel o software PC WORX.

PHCENIX
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Significado das indicacoes de diagnodstico.

ISy

BA

BSA

FAIL

O significado exato dos LEDs encontra-se explicado
na documentacéo de sua Controller Board.

O significado das indicagdes de diagndstico dos par-
ticipantes INTERBUS ¢é explicado na pagina 120.

verde
ligado

pisca

amar.
ligado

verm.
ligado

FCRUN verde

ligado

pisca

deslig.

Bus Active

A Controller Board/o bus de nivel superior
esté no estado RUN

A Controller Board/o bus de nivel superior
esté no estado ACTIVE

Mensagem de erro (Bus Segment Aborted)
No minimo um segmento no bus de nivel
inferior esté desligado.

Mensagem de erro

Ocorreu um erro:

- erro de bus no bus de nivel inferior
- erro provocado pelo usuario

- erro da Controller

Field Controller Running

Sistema de tempo de execucgédo IEC 61131
foi inicializado com éxito e um programa
roda

Sistema de tempo de execucgéao IEC 61131
foi inicializado com éxito

Sistema de tempo de execucgéo IEC 61131
nao esta pronto a funcionar

FUSE verm. Mensagem de erro
FAIL ligado Um fusivel disparou.
PF amar. Mensagem de erro (Peripheral Failure)
ligado Erro periférico de um participante no bus
de nivel inferior
RC verde Conexao de bus remoto (Remote Bus
ligado Check)
Conexao com a Controller Board/o bus de
nivel superior foi estabelecida
RD amar. Remote Bus Disabled
ligado Interface de bus remoto de seguimento
esta desligada
RDY/ verde INTERBUS Ready/Running
RUN ligado (Sub)mestre no estado RUN
pisca (Sub)mestre no estado READY ou
ACTIVE
START amar. Indicacdo de estado a partir de programa
de aplicagdo (mensagem A0.1)
10 PHENIX 5277CCO1
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SYSFAIL amar.

STOP  ligado
TR verde
ligado
UL verde
ligado
uUs verde
ligado

Mensagem de erro (System Failure)
Ocorreu um erro de tempo de execugéo no
programa do sistema de tempo de execu-
céo IEC 61131

Transmit /Receive
Comunicacao PCP estabelecida
U (I6gica)

Ha tensao de alimentacao
Tensao de alimentagao

Ha tensao de alimentagdo de 24 V para a
unidade de atuador

Indicacoes na placa IBS ISA FC/486/DX/I-T

1 verm. FAIL
ligado

ligado
ligado

ligado

deslig.

e IB_RDY_RUN-LED desligado: ha um
erro de Controller no mestre.

e FC_RDY_RUN-LED desligado: hd um
erro na placa do co-processador.

e IB_RDY_RUN-LED /FC_RDY_RUN-
LED desligados: ha um erro de Controller
no mestre e na placa do co-processador.
e IB_RDY_RUN-LED /FC_RDY_RUN-
LED ligados: ha um erro de INTERBUS.
N&o ocorreram erros.

2 verde |IB_RDY_RUN

ligado
pisca

deslig.

3 verde UL

ligado
deslig.

INTERBUS no estado RUN
INTERBUS no estado READY ou
ACTIVE

Erro de Controller no mestre

Field Controller alimentado
Sem tensao no Field Controller

4 verde FC_RDY_RUN

ligado
pisca

deslig.

Programa em processamento

Sistema de tempo de execucdo IEC
61131 no estado READY (foi dada a par-
tida no co-processador)

N&o foi dada a partida no co-processa-
dor. Erro no co-processador

5277CCO01
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Registros de diagndstico

Os trés registros de diagndstico (registro de estado de diag-
noéstico, registro de pardmetros de diagndstico e registro de
parametros de diagndstico ampliado) reproduzem o display
de diagndstico para o sistema de comando. Eles informam o
sistema de comando sobre o estado atual do sistema
INTERBUS. No programa de aplicacéo, os estados operaci-
onais, erros e demais informagdes sao reproduzidos como
entradas.

n§> Em determinadas Controller Boards, os registros de
diagndstico precisam ser conectados em separado.
O procedimento encontra-se no Quick Start perten-
cente a sua Controller Board.

Registro de estado de diagnéstico

No registro de estado de diagnéstico, a informacgéo é dispo-
nivel como bit de entrada. Em caso de erro, sdo escritas infor-
magcoes adicionais no registro de pardmetros de diagndstico.

n | n+1

[7 0[76543210|

USER Erro provocado pelo usuario

PF Erro periférico
BUS Erro de bus
CTRL Erro na Controller Board/ no hardware
DETECT Rotina de diagndstico ativa
RUN Transmissao de dados ativa
ACTIVE Configuragao selecionada pronta a funcionar
READY Controller Board pronta a funcionar
n | n+1

[76543210]7 0]

BSA Segmento de bus desligado

BASP/SYS_FAIL/ Sistema de comando parado

CLAB/STOP Saidas serao redefinidas
RESULT Funcéo standard processada em negativo
SY-RESULT Ocorreu erro de sincronizagéo
DC-RESULT Ciclos de dados anémalos
WARNING Periodo de espera definido foi ultrapassado
QUALITY Densidade de erro definida foi ultrapassada
SDSI Ha uma mensagem para o comando

5277C014

Figura 3 Registro de estado de diagnéstico

PHCENIX
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Registro de parametro de diagndstico

Nos dois registros de pardmetros de diagndstico encontram-
se informacdes adicionais sobre o erro que é indicado no
registro de estado de diagnodstico. Esta informagéo ou € uma
posicéo de erro ou um cédigo de erro.

Posicao
de erro

n n+1
7 017 0
Numero do segmento Posicao no segmento

Exemplo: nimero do participante 3.1

5277C038

Figura 4 Registro de parametro de diagndstico

Caodigo de erro

(posicao de erro)

7 ol7 n+1 0

0 A | 5 0 |

Numero do erro

Exemplo: sobreposicao de enderego, cédigo de erro
5277C037

Figura 5 Registro de parametro de diagnéstico

ISy

&

(codigo de erro)

Caso especial: se ndo for possivel localizar o erro em
um erro de bus local, no byte n+1 da posicéo de erro
é indicado o valor 128 ou 129, ou é colocado o bit 7.

Sempre que for colocado um bit de erro, o registro
de parametro de diagndstico com uma largura de 16
bit é descrito novamente. Se n&o for colocado um bit
de erro, o registro contém o valor 0.

O registro de parametro de diagndstico ampliado s6
¢é atualizado apds chamar o servigo
“Confirm_Diagnostics” (0760yey)-

Este encontra-se pré-ajustado na MPM no enderego
37E61ey € também pode ser colocado na area de
E/S através do servigco “Set_Value” (Variable_ID
010Cex)-

5277CCO01

PHCGENIX 13
CONTACT



Partida do sistema

Apds ligar a tensédo, é dada a partida na Controller Board.
Primeiro é executado um teste de hardware. Em seguida,
a Controller Board passa para o estado RUN ou READY,
dependendo se a memoria de parametrizacao foi inserida

ou nao.
Memona de para- | B0T| | RUN
metrizacao inserida? .
nm- e -
- TCr TCe sim
PRI | RAM| MPM
-
L5 | RIV
nao
5277B035
Figura 6 Partida do sistema

Estados operacionais

BOOT

READY

ACTIVE

RUN

Carrega dados projetados a partir da memoria de
parametrizacéo.

A fase de boot foi encerrada, o sistema esta pronto
a funcionar, todos os testes de autoverificagéo
rodaram e nao foi identificado nenhum erro.

Indica que ha uma configuragao de bus carregada
na Controller Board e que esta configuracado é o
quadro de configuragéo ativo. No entanto, o bus
ainda n&o transmite nenhum dado. Todavia, o bus
¢ testado por meio de ciclos de identificagédo. Desta
maneira, piscam os LEDs de bus ativo nos patrtici-
pantes de INTERBUS. Se ocorrer um erro no teste,
€ emitida uma mensagem correspondente no dis-
play. O elemento RUN pisca.

O bus roda e atualiza ciclicamente a imagem. Na
linha de estado na parte inferior do display, o ele-
mento RUN aparece adicionalmente ativo.

A transmissao de dados ¢ indicada no display atra-
vés do simbolo de uma corrente.

Se a partida do sistema ocorrer sem erros, a iluminagéo de
fundo permanece verde durante as quatro fases.

14
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Colocacao do INTERBUS em
funcionamento

Busca de erros com Debug

Para facilitar a busca de erros, é possivel colocar o bus em
funcionamento passo a passo, ou seja, ligando um partici-
pante por vez.

Assim que ocorrer um erro de bus ao intercalar ou operar

ciclos, a iluminagéo de fundo passa de verde para vermelho.

Quando o erro é eliminado, volta para verde.

E possivel intercalar o bus manual ou automaticamente.

— Sobre a intercalagdo manual, v. “Ponto de menu DEBG
(Debug)” na pagina 23.

— Sobre a intercalagao automatica, v. “Ponto de menu
ADBG (Auto Debug)” na pagina 25.

PHCENIX 1
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Diagnéstico através do display

Selecao de um ponto de menu
E possivel selecionar diversos pontos do menu no display.

— As teclas de seta para a esquerda/direita permitem
mover-se dentro de um nivel de menu.

— Para acessar o nivel abaixo, confirmar o ponto de menu
selecionado com a tecla ENTER.
O ponto de menu atual € sempre indicado na linha 1.
Se houver um outro nivel abaixo deste ponto de menu, na
linha 2 0 nome de um dos pontos de menu disponiveis é
representado piscando.

— Para retornar ao nivel anterior, pressionar a tecla ESC.

— E possivel mover-se da mesma maneira em niveis de
menu que contém listas de participantes.

Estrutura do menu

A partir da visualizagdo normal, é possivel acessar os pontos
de menu MODE e MONI com a tecla de seta para a direita.

6\
]

_cre_Jo[_piac_Jof stat Jo_orT |y 52778026

Figura 7 Nivel principal de menu

O menu MODE apresenta informagdes sobre a estrutura de
bus atual (ponto de menu CFG, configuragao). E possivel ler
o estado atual do bus ou intercalar o bus passo a passo
(ponto de menu DIAG, diagndstico). Além disso, é possivel
consultar dados estatisticos sobre o estado do sistema de
bus, p. ex., sobre a freqiiéncia de erros de determinados par-
ticipantes (ponto de menu STAT, estatistica). O ponto de
menu OPT (opg¢des) contém um resumo das informacgdes
gerais, como a versao do firmware ou o numero de série.

O ponto de menu MONI permite exibir o estado das entradas
e das saidas. Este monitor € adaptado a sintaxe de endere-
camento do sistema de comando ou computador.

PHCENIX
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MODE - CFG

Menu MODE
Menu CFG (configuracao)

<<> >
&)

* =J
{ _cre Jor o » )

«[o Jo[tenJo[Leve Jo[swrc]o[eroc ] acTv crejafsave cray
52778027

Figura 8 Menu CFG com submenus

Selecionar participantes

Os pontos de menu ID, LEN e LEVL permitem selecionar,
com as teclas de seta, os participantes representados.

— Tecla de seta para a direita: proximo participante

— Tecla de seta para a esquerda: participante anterior
— Tecla de seta para baixo: proximo segmento de bus
— Tecla de seta para cima: segmento de bus anterior

Para chamar a quantidade total dos participantes, passar
para a posicao 1 e pressionar a tecla de seta para cima.

ID Cadigo de identificagcao do participante selecio-
nado
Linha 1: ID
Linha 2: Numero do participante (piscando)
Linha 3: Cdédigo de identificagdo do participante
(decimal)
Piscando alternadamente com NACT
(not active) quando o participante selecio-
nado esta desligado.
LEN Comprimento dos dados do processo do partici-
pante
Linha 1: LEN
Linha 2: Numero do participante (piscando)
Linha 3: Comprimento dos dados do processo do
participante em bits
Piscando alternadamente com NACT
(not active) quando o participante selecio-
nado esta desligado.

PHCGENIX 17
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MODE -

LEVL

SWTC

BRDG

ACTV
CFG

CFG

Nivel de bus do participante selecionado
Linha 1: LEVL
Linha 2: Numero do participante (piscando)
Linha 3: Nivel de bus do participante (decimal)
Piscando alternadamente com NACT
(not active) quando o participante selecio-
nado esta desligado.
Lista dos participantes desligados
Para chamar os niumeros de todos os participantes
desligados, utilizar as teclas de seta para a
esquerda/direita. A ordem de indicagdo é a ordem
em que os participantes foram desligados.
Para chamar a quantidade de participantes desliga-
dos, passar para a posicao 1 da lista e confirmar
com a tecla de seta para cima. Neste caso, na linha
2 é indicado CNT (Count) e na linha 3 a quantidade
de participantes desligados.
— NO CFG: Sem configuragao
— NO DEV: Nenhum participante desligado
Lista dos participantes em ligacdo em ponte
Sobre aindicagéo e a operagéao, v. o ponto de menu
SWTC.
Configuracao ativa
Numero do quadro de configuracdo atual.

— NO CFG: Sem quadro de configuragéo

18
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MODE - CFG

SAVE Salvar a configuracao

CFG  Este ponto de menu sé é disponivel no modo de
teste.
Ele serve para salvar a configuragdo de bus conec-
tada atualmente. E com esta configuracao que a
Controller Board € iniciada ao ligar a tenséo.
Uma fungéo adicional do menu SAVE CFG é salvar
um endereco de base, ou seja, determinar o comego
do espacgo de enderecamento para os dados de
entrada e de saida.

e Passar para o modo de teste (p. ex., com o
comutador DIP). O Quick Start da sua Controller
Board oferece informac¢des mais detalhadas.

e Garantir que a memoria de parametrizagao esta
inserida.

O bus precisa estar no estado RUN, caso contrario
é indicado NOT NOW.

Apos selecionar este menu, € indicada na linha 3 a
quantidade (decimal) dos participantes no bus.

* Pressionar a tecla ENTER.
Aparece a indicagdo ADDR.
Linha 1: ADDR
Linha 2: Endereco basico (piscando)
Linha 3: Quantidade de participantes

e Para alterar o endereco basico, ajustar o ende-
reco basico com as teclas de seta para a
esquerda/direita.

e Pressionar a tecla ENTER.
Durante o processo de salvar, aparece a indica-
¢éo WAIT e em seguida RDY (Ready). Se ocor-
rer um erro, o modo de teste é fechado e é
emitida uma mensagem de erro correspondente.

A tecla ESC permite retornar ao menu principal.
Este menu pode ser selecionado tantas vezes
quanto quiser, mas a cada vez sdo sobrescritos 0os
dados salvos anteriormente.

Para acessar os enderecos, é preciso sair do modo
de teste.

Dependendo de cada Controller Board, o endereco
basico pode ser deslocado através do registro de
fungbes padrao e de diagndstico.

”= O Quick Start de sua Controller Board oferece
informag6es mais detalhadas.

PHCENIX 1
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MODE - DIAG

Menu DIAG (diagnéstico)
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Figura 9 Menu DIAG com submenus

O ponto de menu DIAG reune diversas informacgdes de diag-
ndstico sobre o estado atual do bus.

Ponto de menu MPM

Em caso de erro, o ponto de menu MPM permite a indicagdo
de demais informacgoes.

114 114 »

v
USER <«[PARA ¥ BIT _]»[ MSG |»[ CNT M RELT ][ INFO |»

PF «[PARA |»[ BIT ][ "TN" ]»
sus  <PARADET I
cTRL  <«[PARA W[ BIT _|»[ERR |»[ SR_|»[ PC |»[VECT]»

5277C020

Figura 10  Submenu do diagnéstico MPM

MPM Linha 1: MPM
Linha 2: Tipo de erro, p. ex., USER, PF etc.
Se nao houver erro, é indicado NO ERR.

@ Se houver erro, é possivel consultar todos os pontos
de submenu com as teclas de seta para a esquerda/
direita.

PHCENIX
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USER
CI[3

L3

L3

T[S

T[S

«p

PF
L3

L[S

T[S

Linha 1

Linha 2:
Linha 3:

Linha 2:
Linha 3:

Linha 2:

MODE - DIAG

- USER - erro provocado pelo usuario
PARA (registro de pardm. de diagndstico)
Cédigo ou posicao de erro (Seg./Pos.)

BIT (registro de estado de diagndstico)
Bits colocados no registro de estado.
Representacéo na forma de valor hexade-
cimal e representacgdo binaria através de
segmentos de estado.

MSG (cédigo de mensagem da confirma-
¢ao negativa). A Controller Board nao pode
processar os servicos chamados e emite
uma confirmacéo negativa, composta por
cédigo de mensagem (MSG), contador de
parametros (CNT), resultado (RELT) e
Add_Error_Info (INFO).

Demais informagdes encontram-se no manual
PCP IBS SYS PCP G4 UM P, ref. 27 45 52 5 ou
no manual de firmware IBS SYS FW G4 UM P,
ref. 27 45 50 9.

Linha 3:

Linha 2:
Linha 3:

Linha 2:

Linha 3:

Linha 2:
Linha 3:

Linha 1

Linha 2:
Linha 3:

Linha 2:
Linha 3:

Linha 2:

Numero do servigo que falhou.

CNT (contador de parametros)
Quantidade das palavras de dados
sequenciais que fazem parte da confirma-
¢a0 negativa.

RELT - resultado.

O parametro resultado é composto de dois
bytes que explicam porque a solicitagéo
ndo pOde ser processada:

Bit 15-8: Error-Class, Bit 7-0: Error-Code.
Error-Class/Error-Code. (o significado des-
tes valores encontra-se explicado nos
manuais citados em MSG.)

INFO (informagao de erro adicional)
Additional_Code. (o significado deste valor
encontra-se explicado nos manuais citados
em MSG.)

- PF - erro periférico

PARA (registro de param. de diagndstico)
Cddigo ou posicgao de erro (Seg./Pos.)

BIT (registro de estado de diagndstico)
Bits colocados no registro de estado.
Representacéo na forma de valor hexade-
cimal e representacgdo binaria através de
segmentos de estado.

TN - numero do participante (Seg./Pos.)
andmalo (Seg./Pos.)

5277CCO01
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MODE - DIAG

BUS Linha1 -erro de bus (RBUS, LBUS, BUS, OUT1,
OUT2 ou DEV)
(@P) Linha 2: PARA (registro de parametros de diagnds-
tico)
Linha 3: Cddigo ou posigao de erro (Seg./Pos.)
(@P) Linha2: BIT (registro de estado de diagnostico)
Linha 3: Bits colocados no registro de estado.
Representacéo na forma de valor hexade-
cimal e representagao binaria através de
segmentos de estado.
(@P) Linha2: TN (numero do participante);
Sem indicagao: erro néo localizado. Diver-
sos erros serdo indicados por ordem de
ocorréncia.
Linha 3 cddigo de erro
CTRL Linha1-CTRL - erro da Controller

(@P) Linha 2: PARA (registro de parametros de diagnds-
tico)
Linha 3: Cédigo de erro
(@P) Linha2: BIT (registro de estado de diagnéstico)
Linha 3: Bits colocados no registro de estado.
Representacédo na forma de valor hexade-
cimal e representagéo binaria através de
segmentos de estado.
(«@P Linha2: ERR (erro)
Linha 3: Cddigo de erro
Os seguintes parametros contém informagoes adici-
onais sobre os erros da Controller que podem ser
avaliados pelos funcionarios da Phoenix Contact.
(@P) Linha2: SR-registro de estado do processador no
momento de ocorréncia do erro da Contro-
ller.
Linha 3: Valor (hexadecimal)

(@P) Linha2: PC (Program Count) - contador de pro-
grama do processador. Indica o endereco
do erro da Controller.

Linha 3: Valor (hexadecimal)

(@P Linha2: VECT- nimero de vetor do erro de Contro-

ller ocorrido
Linha 3: Valor (hexadecimal)

(@P) Linha2: ADDR - endereco em cujo acesso ocorreu
o erro de Controller. Sdo indicados alterna-
damente os valores LOW e HIGH (valor de
32 bits).

Linha 3: Valor (hexadecimal)

PHCENIX
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MODE - DIAG

Ponto de menu DEBG (Debug)

No ponto de menu DEBG é possivel intercalar o bus passo a
passo para facilitar a busca de erros.

Este ponto de menu sé pode ser executado no estado
READY (v. “Partida do sistema” na pagina 14).

Para alcangar este estado, dar partida na Controller Board
sem memoria de parametrizagdo ou acionar uma parada de
alarme mediante o software.

Ja que este menu sé pode ser executado quando a Controller
se encontra no estado READY, ndo ha conflitos com o diag-
noéstico basico.

Ailuminagéo de fundo do display ndo depende do diagndstico
basico, mas sim deste menu. Assim que ocorrer um erro de
bus ao intercalar ou operar ciclos, a iluminagao de fundo
passa de verde para vermelho. Quando o erro é eliminado,
volta para verde.

DEBG 1 Debug impossivel

Linha 1: DEBG (Debug, busca de erros)

Linha 2: NOT NOW: a funcdo Debug s6 pode ser
executada quando a Controller Board se
encontra no estado READY (v. acima).

Se o estado da Controller Board for alterado

enquanto o DEBG estiver ativo, os ciclos sao inter-

rompidos e é indicado NOT NOW, se for o caso.

2 Intercalar participantes

Linha 1: DEBG (Debug, busca de erros)

Linha 2: Posicao fisica do bus do participante
(comegando em 1)

Comutar para os participantes

As teclas de seta para a esquerda/direita permitem

comutar para os participantes. Ao manter a tecla de

seta pressionada, a indicagao vai passando adiante
em passos de 1. Depois de alcan¢ar um numero
fisico de participante multiplo de 10, a indicagéao

passa para passos de 10.

Com a tecla de seta para cima passa-se para o pri-

meiro participante.

O bus é intercalado até o participante selecionado.

Para intercalar o bus completo, pressionar ateclade
seta para baixo.

PHCENIX 2
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MODE - DIAG

2.1 Sem éxito ao intercalar
A iluminacgéo de fundo passa para vermelho.
Linha 2: Numero fisico do participante no qual ocor-
reu o erro
0 = posi¢céo do erro € a Controller Board
Linha 3: Cddigo de erro
E possivel ativar os ciclos de ID e de dados ao pres-
sionar atecla ENTER (sobre este processo, v. ponto
3).
2.2 Exito ao intercalar
Linha 2: Numero fisico do participante (piscando)
Linha 3: Cddigo de identificagédo do participante
selecionado (decimal)
3  Ativar ciclos de ID e de dados
Para ativar ciclos de ID e de dados, comutar para um
mddulo bus terminal, ou para o ultimo participante
de um bus local, e em seguida pressionar a tecla
ENTER. Neste caso, é desligado o segmento de
seta dupla.

Se for selecionado um participante dentro de um bus

local, a seta dupla é ligada. Isto significa que no

momento ndo é possivel iniciar nenhum ciclo.

3.1 Exito ao ativar ciclos de ID e de dados

Linha 1: A indicacdo comuta entre ID e DATA

Linha 2: Posicao fisica do bus do participante até o
que foi intercalado

Linha 3: A indicacdo comuta entre quantidade de
ciclos de ID ou de dados

Os ciclos séo interrompidos quando for selecionado
um outro participante (tecla de seta para a
esquerda/direita).

2 i Posicao
IN]

T T Parada dos ciclos
AL
e
il 1

In|C|o dos ciclos

] ooE

t 1110 n
A G — T/ |:7
ID <7 TI

i

Posicao

1

v ) D
52778036

Figura 11  Ativar ciclos de ID e de dados
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MODE - DIAG

3.2 Sem éxito ao ativar ciclos de ID e de dados
Se durante a operagéo de ciclos ocorrerem erros
que causam erros de bus mesmo em funcionamento
normal, a iluminacao de fundo do display passa de
verde para vermelho.

Caso 1: Impossivel identificar erro.

Linha 2: Numero do participante até o qual foi pos-
sivel intercalar.

Linha 3: Conteudo do registro de erro IPMS. Con-
tém informagdes adicionais sobre os erros
que podem ser avaliados pelos funciona-
rios especializados.

Caso2: E possivel identificar um erro, mas nao
sua posicao.

Linha 2: Comprimento do bus em palavras com o
qual estdo sendo processados ciclos de ID
neste momento.- Enquanto ha erros, o bus
€ operado com o maximo de comprimento.

Linha 3: Conteudo do registro de erro IPMS

Caso 3: E possivel identificar um erro e a sua
posicao.

Linha 2: Numero fisico do participante que identifi-
cou um erro de transmiss&o (mais 4000).

Linha 3: Conteudo do registro de erro IPMS

Ponto de menu ADBG (Auto Debug)

Este ponto de menu tem a mesma fun¢ao que o ponto DEBG.
A diferenca é que aqui as fungdes s@o executadas
automaticamente.

Apds selecionar este ponto de menu, é feita uma tentativa de
intercalar o bus. Se a intercalagdo ocorrer sem erros, apos
um periodo de espera de 1 segundo séo iniciados os ciclos
de ID e de dados.

Com o auxilio das indicagdes de diagnostico dos participan-
tes é possivel identificar até que ponto o bus intercala. Se
todos os LEDs de bus ativo do participante estiverem ativos,
o bus funciona sem erros.

Assim que ocorrer um erro de bus, ap6s um periodo de
espera de 1 segundo é feita uma tentativa de reiniciar o bus.
Este processo é repetido até a intercalacédo ser executada
com éxito.

A indicagao no display corresponde a indicagéo do ponto de
menu DEBG.

PHCENIX 2
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Ponto de menu QFLG (Quality-Flag)

A indicagdo QFLG aparece em caso de ultrapassagem de
uma determinada relagao entre ciclos com falha e ciclos sem
erros.

QLFG Linha 1: QFLG (Quality Flag)
Linha 3: Estado do bit de qualidade no registro de
estado de diagnostico
Bit colocado: ON
Bit ndo colocado: OFF

Ponto de menu WFLG (Warning-Flag)

Esta mensagem ¢€ indicada quando néo foi transmitido
nenhum ciclo sem erro durante um determinado intervalo de
tempo. E aconselhavel verificar o bus, ja que esta mensagem
€ um alerta de que h& um erro ocorrendo em grupos.

WFLG Linha 2: WFLG (Warning-Flag)
Linha 3: Estado do bit de adverténcia no registro de
estado de diagndstico
Bit colocado: ON
Bit ndo colocado: OFF

Ponto de menu SNGL (erro unico)
Um erro Unico é um erro que ndo causa desligamento do bus.

SNGL Linha 1: SNGL

Linha 2: Indicagé@o dos erros unicos (em numero
decimal) que ocorreram até o momento,
com referéncia ao quadro de configuragéo
atual.
Em caso de mais de 9999 erros, continuara
sendo indicado o numero 9999 piscando.

Linha 3: Conteudo do registro de erro IPMS. Con-
tém informagdes adicionais sobre os erros
que podem ser avaliados pelos funciona-
rios especializados.

PHCENIX
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MODE - STAT
Menu STAT (estatistica)
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Figura12 Menu STAT com submenus

O menu STAT fornece informacdes estatisticas sobre o
estado do bus, p. ex., a quantidade de erros. Cada partici-
pante possui seu proprio contador para reconfigura¢ao, erro
periférico e erro CRC. Um erro CRC é um erro em caso de
procedimento de teste para seguranca dos dados.

Selecionar participantes

Os pontos de menu REC, PF e CRC permitem selecionar,
com as teclas de seta, os participantes representados.

— Tecla de seta para a direita: préximo participante

— Tecla de seta para a esquerda: participante anterior
— Tecla de seta para baixo: proximo segmento de bus
— Tecla de seta para cima: segmento de bus anterior

Indicacao da quantidade total de erros

Ao alcangar o primeiro participante, apds pressionar nova-
mente a tecla de seta para cima, na linha 2 aparece a indica-
¢ao0 CNT (piscando) e na linha 3 o contador de erros totais no
bus inteiro. Com a tecla de seta para baixo, é possivel voltar
para o contador de erros do participante selecionado.

PHCGENIX 27
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MODE - STAT

Ponto de menu ERRHIST (protocolo de erros)

Protocolo de erros dos ultimos dez erros. O ultimo erro que
ocorreu é salvo sob o numero 1.

ERR Linha 1: ERR
HIST Linha 2: HIST
Linha 3: Numero na lista (1 - 10)
As teclas de seta para a direita/esquerda
permite passar pelos numeros na lista.
Linha 3: 0 = sem registro na lista

Informagoes sobre um erro

|
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5277B022
Figura13 ERRHIST (protocolo de erros)
e Manter a tecla ENTER pressionada sobre um
numero no registro.

Linha 3: Registro de parametro de diagndstico (hex)

Com os segmentos de estado no lado esquerdo do
display é representado o registro de estado de diag-
noéstico. Aqui, 0 segmento no alto corresponde ao bit
de de menor valor, e 0 segmento embaixo ao bit de
maior valor.

Ponto de menu REC (reconfiguracao)

REC Linha 1: REC - contador de solicitagbes de reconfi-
guracao
Linha 2: Numero do participante
Linha 3: Quantidade das solicitagbes de reconfigu-
racao que foram acionadas pela tecla de
reconfiguracao de um maddulo bus terminal.

Ponto de menu PF (erro periférico)

PF Linha 1: PF - contador de erros periféricos
Linha 2: Numero do participante
Linha 3: Quantidade de erros periféricos

PHCENIX
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Ponto de menu CRC (erro de transmissao)

CRC (Cyclic Redundancy Check) é um procedimento de teste
para seguranca de dados. Um erro CRC indica que foi trans-
mitido um ciclo de dados com erros. Além destes erros CRC,
também séao incluidos na contagem outros erros de transmis-
s80, p. ex., uma rapida interrup¢éo da transmissao.

CRC Linha 1: CRC - erro de transmissao
Linha 2: Numero do participante
Linha 3: Quantidade dos erros de transmissao

Ponto de menu PF TEN (protocolo de erros periféricos)

Lista dos ultimos dez participantes com erro periférico

(o ultimo participante com um erro encontra-se na posi¢cao 1
da lista). Em caso de mais de dez mensagens, é apagado o
registro mais antigo.

PF TEN Linha 1: PF

Linha 2: TEN

Linha 3: Lista dos ultimos dez participantes com um
erro periférico

Linha 2: NO CFG
Sem quadro de configuragao atual

Informacgoes sobre erros periféricos

Selecionar uma mensagem com as teclas de seta.

Pressionar a tecla ENTER.

Linha 2: Numero do participante

Linha 3: Cddigo de erro

Ponto de menu CRC TEN (ordem das anomalias)

Lista dos dez participantes com mais anomalias de transmis-
séo (o participante com mais anomalias encontra-se na posi-
¢éo 1 da lista). Em caso de mais de dez mensagens, é
apagado o registro mais antigo.

CRC Linha1: CRC
TEN Linha 2: TEN
Linha 3: Numero na lista (1 - 10)
As teclas de seta para a direita/esquerda
permite passar pelos nimeros na lista
Informacgoes sobre a qualidade da transmisséao
Selecionar uma mensagem com as teclas de seta.
Pressionar a tecla ENTER.
Linha 2: Numero do participante
Linha 3: Cddigo de erro

PHCENIX 2
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Menu OPT (opc¢oes)

No ponto de menu OPT (opg¢des) é possivel chamar informa-
¢cOes referentes a todas as areas do firmware.

« [Lmooe | «» >
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Figura 14 Menu OPT com submenus

Ponto de menu SCAN TIME (atualizacao do tempo)

E indicado o intervalo entre dois ciclos de dados (tempo de
ciclo). O tempo de ciclo pode ser ajustado pelo usuario (p. ex.,
através do software CMD) ou pode ser identificado automati-
camente pela Controller Board.

A indicagéo é atualizada a cada 5 segundos.

SCAN Linha 1: SCAN

TIME Linha2: TIME
Linha 3: Tempo de atualizagdo em milisegundos

Ponto de menu OPTI TIME (tempo de atualizacao otimi-
zado)
OPTI Linha 1: OPTI
TIME Linha2: TIME
Linha 3: Tempo de atualizagdo otimizado para o
funcionamento do bus em milisegundos

Ponto de menu FW-V (versao do firmware)

FW-V Linha 1: FW-V
Linha 3: Versao do firmware

Ponto de menu HW-V (versao do hardware)

HW-V Linha 1: HW-V
Linha 3: Versao do hardware

Ponto de menu SER-No. (nimero de série)

SER- Linha 1: SER-

No. Linha 2: No.
Ao pressionar a tecla ENTER, é indicado o numero
de série com 12 digitos.

PHCENIX
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Ponto de menu RSET (reset)

A Ativar o reset s6 com o programa de aplicagao
PARADO, ja que todas as saidas séo colocadas em

zero! (caso contrario, sera causado o cddigo de erro

1035},¢4 € eventualmente outras mensagens de erro.)

RSET Linha 1: RSET (Reset)
Ao manter pressionadas por aprox. 3 segundos as
teclas de seta para a esquerda, de seta para baixo
e ESCAPE ao mesmo tempo, a Controller Board é
redefinida (tentativa de boot).

Ponto de menu LCD TEST (teste do display)

LCD Verificacdo de todos os segmentos do display
TEST Linha 1: LCD
Linha 2: TEST
Pressionar a tecla ENTER. Sao ligados todos os
segmentos do display.

Ponto de menu BUS DEV (participante de bus) a partir de
FW 4.40

Informacgdes sobre a gerag¢éo dos chips de protocolo nos par-
ticipantes. A indicacéo refere-se aos participantes ativos no

circulo. Os participantes desligados ou ligados em ponte nao
séo testados.

O bus precisa estar nos estados ACTIVE ou RUN.

BUS Linha 1: BUS
DEV Linha2: DEV
Linha 3: TYP 3 - Todos os participantes tém um
SUPI 3 ouum novo chip (LPCx, OPC...), ou
seja, um diagnodstico melhorado.
Linha 3: TYP 2 - Nenhum dos participantes tem um
dos chips de protocolo acima mencionados.
Linha 3: MIX - Ha participantes com chips de proto-
colo antigos e novos.

Ponto de menu ADDR (ajuste do endereco IP) a partir de
FW 4.38

Valido somente para as Controller Boards IBS 24 ETH DSC/
I-T e IBS 24 RFC/486DX/ETH-T. O ajuste dos enderecos
encontra-se descrito no Quick Start IBS 24 ETH QS UM E,
ref. 27 45 66 4 (a partir de FW 4.6x é possivel ajustar o ende-
reco IP também através do CMD.)

ADDR Linha 1: ADDR
Linha 2: IP1-4 (endereco IP), SUB1-4 (mascara de
subrede), RTR 1-4 (endereco do roteador)
Linha 3: Byte

PHCENIX 1
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MONI

Menu MONI (monitor)

O menu MONI contém um monitor da imagem do processo.

Ja que este monitor é adaptado a sintaxe de enderegamento
do sistema de comando ou computador (e portanto especifico
do “host”), a indicagdo no display também é diferenciada
segundo cada Controller Board utilizada (S5, S7 400 DSC,
PLC5, Bosch etc.)

< & [vov_J»

i

=
4 WP out]r[@ ][ out| x|y [x out]p[Yin by out]»

5277B030

Figura 15 Menu MONI, exemplo Siemens S5

Selecdo de um endereco

Para chamar a indica¢do dos dados, selecionar com as teclas
de seta o espago de enderegcamento desejado, p. ex., P IN ou
P OUT etc., e confirmar com a tecla ENTER. Na linha 2 o
endereco aparece piscando.

Ao manter a tecla pressionada por mais de 0,8 segundos, a

indicagéo comeca a rolar:

— Primeiro a cada 0,5 segundos em passos duplos (se os
participantes forem enderegados por bytes, entdo o passo
sera orientado por palavra.)

— Se atecla continuar a ser pressionada e a indicagéo
alcancar um endereco miltiplo de dez, a indicagédo passa
para passos de 10.

Alterar endereco

Apos selecionar a area, o Ultimo enderego ajustado aparece
piscando. As teclas de seta para a esquerda/direita permitem
selecionar os enderecos.

Representacao do endereco

O conteudo do endereco é indicado na linha 3 como numero
hexadecimal. Na margem esquerda do display o valor é
representado como bindrio através dos segmentos de
estado.
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Localizacao de erros

Em caso de ocorréncia de um erro de bus no sistema de bus,
€ automaticamente iniciada na Controller Board uma rotina

de diagndstico. Esta consiste em tentar colocar o bus em fun-
cionamento de segmento em segmento, para localizar o erro.

Durante o periodo de localizagéo do erro, o display indica a
mensagem LOOK FOR FAIL (Figura 16).

A iluminagéo de fundo passa para vermelho.

Registro de estado de diagndstico
n | _n+1

[76543210]765|4[3210]

INTERBUS

Segmento 1
FRIL

Citga | |Segmento 2

&)

3 Segmento 3

«

KIT313)

_— 5277C033

Figura16  Mensagem durante a localizag¢do de erro

Ao término da rotina de diagndstico, o erro identificado é indi-
cado no display. Sdo possiveis as seguintes indicagdes:

— RBUS para um erro de bus remoto (Remote Bus)
— LBUS para um erro do bus local

— BUS para um erro de bus geral

— OUT1 para erros na interface de seguimento

— OUT2 para erros na interface de ramificagéo

— DEV para um erro em um participante

A partir de FW 4.35 é possivel indicar o nome da estagdo em
caso de localizagdo de erros das prioridades 1 e 2 ao pressi-
onar a tecla ENTER. Para tanto, este nome precisa ter sido

atribuido ao segmento e a posigcéo através do software CMD
ou do PCWORX.
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Erro de Controller (CTRL)
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Figura 17  Erro de Controller

A mensagem CTRL indica um erro na Controller Board. Erros
da Controller sdo sempre erros de maior prioridade.

No display € indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (CTRL)

— Linha 2 - Cédigo de erro

A iluminacgéo de fundo passa para vermelho.
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Erro de bus remoto (RBUS)

Registro de estado
de diagndstico
n | n+1

|76543210|76543 ,.“,','

INTERBUS

= Posicao de erro

Figura 18  Erro de bus remoto

Ocorreu um erro no participante de bus remoto especificado.
O erro também pode ter ocorrido na rota de transmisséo que
conduz ao participante ou na interface de seguimento do
modulo anterior. Quando é identificado um erro de bus
remoto, & interrompida a transmissé@o de dados no bus.

Em caso de LOOK FOR FAIL, as saidas sdo redefinidas. Per-
manecem redefinidas até o bus ser reiniciado e os ciclos de
dados serem transmitidos sem anomalias.

No display € indicado:
— Linha 1 - Tipo de erro (RBUS)

— Linha 2 - Segmento e posigéo do erro
— Linha 3 - Cddigo de erro

A iluminacgéo de fundo passa para vermelho.
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Erro do bus local (LBUS)

Registro de estado

) L INTERBUS
de diagndstico
n | n+1 FAIL
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= Posicao de erro 5277C003

Figura19  Erro do bus local

Ocorreu um erro no participante de bus local especificado ou
na rota de transmisséao que conduz ao participante.
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Quando é identificado um erro de bus local, é interrompida a
transmissao de dados no bus.

Em caso de LOOK FOR FAIL, as saidas sdo redefinidas. Per-
manecem redefinidas até o bus ser reiniciado e os ciclos de
dados serem transmitidos sem anomalias.

No display € indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (LBUS). Se nao for possivel locali-
zar exatamente o local dentro do segmento, é indicada a
interface de ramificagdo do médulo bus terminal perten-
cente ao segmento (OUT2).

— Linha 2 - Segmento e posicéo do dispositivo anémalo ou,
em caso de OUT2, o médulo bus terminal.

— Linha 3 - Cddigo de erro
A iluminagéo de fundo passa para vermelho.
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Erro de bus (BUS)

Registro de estado INTERBUS
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Figura20 Erro de bus

E comunicado um erro de bus quando a rotina de diagnéstico
ndo pode identificar exatamente a posicéao de erro, mas
chega a limitar a area do erro. A transmisséo de dados no bus
¢ interrompida.

Em caso de LOOK FOR FAIL, as saidas sao redefinidas. Per-

manecem redefinidas até o bus ser reiniciado e os ciclos de
dados serem transmitidos sem anomalias.

No display é indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (BUS)
— Linha 2 - Segmento e posi¢do da area do erro
— Linha 3 - Cédigo de erro

A iluminagéo de fundo passa para vermelho.

Posicéo de erro é o participante especificado (aqui: 8.0), o
participante anterior (aqui 7.0) e todos os participantes conec-
tados em sua ramificacao (aqui de 7.1 até 7.3). O erro tam-
bém pode ter ocorrido em todas as rotas de transmissao entre
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estes participantes. Se houvessem participantes conectados
na ramificagcdo do participante especificado (8.0), estes nao
fariam parte da posi¢éo de erro.

Erro de bus EO - EA

Em geral, em caso de erro de bus o display indica 0 segmento
e a posicao do erro.

Os cddigos de erro que vao de 0BEOQy,o, até 0BEA,g, refe-
rem-se aos erros de bus cuja posi¢éo ou area nao puderam
ser identificados com exatidao. Neste caso, o display da Con-
troller Board s¢ indica as duas ultimas posicoes, de EQpey até
EApex:

”; Os cadigos de erro encontram-se descritos a partir
da pagina 49.

Em caso de erros de bus deste tipo, o bus para. Em caso de
LOOK FOR FAIL, as saidas sao redefinidas. Permanecem
redefinidas até o bus ser reiniciado e os ciclos de dados
serem transmitidos sem anomalias.

No display é indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (BUS)

— Linha 2 - Cédigo de erro correspondente, p. ex., E1

A iluminagéo de fundo passa para vermelho.

[@ Quando ocorre um erro deste tipo e foram lidas as
informacdes de diagndstico dos registros de para-
metros de diagndstico com o servico “Read-Value”,
no registro de parametros de diagndstico é reprodu-
zido o codigo de erro, e no registro de parametros de
diagnostico ampliado é reproduzido o valor 0000y,y.
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Erro de interface OUT 1
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Figura21  Erro na interface de bus de seguimento

Ocorreu um erro na interface do bus remoto de seguimento
do segmento de bus especificado. Isto também pode se refe-
rir a rota de transmisséo conectada ou ao participante nela
conectado.

Em caso de LOOK FOR FAIL, as saidas sdo redefinidas. Per-
manecem redefinidas até o bus ser reiniciado e os ciclos de
dados serem transmitidos sem anomalias.

No display é indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (OUT1).

— Linha 2 - Segmento e posigéo do participante em cuja
interface OUT1 ocorreu o erro.

— Linha 3 - Cédigo de erro

A iluminacgéo de fundo passa para vermelho.
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Erro de interface OUT 2

Registro de estado
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Figura22  Erro na interface de ramificacdo

Ocorreu um erro na interface de ramificagao (bus local ou bus
remoto) do segmento de bus especificado. Isto também pode
se referir a rota de transmissao conectada ou ao participante
nela conectado. Em caso de bus local, a mensagem de erro
refere-se a todas as rotas de transmisséo e participantes do
bus local.

Em caso de LOOK FOR FAIL, as saidas sdo redefinidas. Per-
manecem redefinidas até o bus ser reiniciado e os ciclos de
dados serem transmitidos sem anomalias.

No display é indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (OUT2)

— Linha2- Segmento e posi¢ao do médulo bus terminal em
cuja interface OUT2 ocorreu o erro.

— Linha 3 - Cédigo de erro
A iluminagéo de fundo passa para vermelho.
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Erro do bus local INTERBUS Loop
Registro de estado

de diagndstico INTERBUS
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Figura23  Erro no INTERBUS Loop

Em caso de ocorréncia de um erro no INTERBUS Loop
durante a leitura automatica da configuragdo ou no modo de
teste, é possivel a emissdo de uma mensagem de erro espe-
cial, ja que a estrutura de bus ainda nao é conhecida.

No display é indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (OUT 2)
— Linha 2 - Segmento e posigdo do mddulo bus terminal

— Linha 3 - Sentido de contagem e quantidade dos passos
de contagem

Nos exemplos apresentados, é preciso contar dois passos a
partir do médulo bus terminal (ponto de partida da contagem,
pos. 4.0) ao contrario do sentido de transmissao (sentido de
contagem: negativo). O erro esta antes deste mddulo, ou

seja, entre a saida do médulo 4.1 e a entrada do mddulo 4.2.
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Erro do bus local em uma estacao Inline
Registro de estado

de diagndstico INTERBUS
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Figura24  Erro em uma estagéo Inline

Em caso de ocorréncia de um erro numa estacao Inline
durante a leitura automatica da configuragdao ou no modo de
teste, é emitida a mesma mensagem de erro que no caso do
INTERBUS Loop (v. pagina 42), mas no caso da estacéao
Inline o modo de contagem é outro.

Emuma estacgéo Inline, a linha de ida e volta passa por dentro
de um participante. Deste modo, quando necessario, os par-
ticipantes séo contados duas vezes (na linha de ida e nalinha
de volta). O ultimo médulo de uma estagéo Inline é contado

uma vez so.

S6 séo contados os participantes que dispdem de uma indi-
cacao de diagndstico “D”. Os terminais de alimentacao e os
terminais de ramificagéo de bus local ndo sao incluidos na
contagem.

No exemplo, é preciso contar cinco passos a partir do médulo
bus terminal no sentido contrario ao da transmissao. O erro
esta antes deste médulo, ou seja, entre o médulo 4.2 e o
maodulo 4.3.
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Erro do bus local em uma estacao Inline com ramificacao
em Loop
Registro de estado
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Figura25 Erro em uma estagéo Inline com ramificacdo em
Loop

Em caso de ocorréncia de um erro numa estacao Inline com
ramificacdo em Loop durante a leitura automatica da configu-
racao ou no modo de teste, € emitida uma mensagem de erro
(v. pagina 42/43).

Em caso de uma estagdo Inline com ramificacdo em Loop, os
participantes do Loop sé&o conectados na linha de ida.
Durante a contagem no sentido contrario ao da transmisséao,
eles s6 sao contados no fim.

No exemplo, é preciso contar doze passos a partir do médulo
bus terminal no sentido contrario ao da transmissao. O erro
esta antes deste médulo, ou seja, entre o médulo 4.0 e 0
modulo 4.1.
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Erro do dispositivo (DEV)
Registro de estado

de diagndstico INTERBUS
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Figura26 Erro do dispositivo (Device Error)

Ocorreu um erro no participante especificado.

Esta mensagem é emitida, p. ex., em caso de especificagcéo
de um cddigo de identificagao errado. O erro € atribuido dire-
tamente a um participante. Nao ha anomalias de transmis-
sao.

Em caso de LOOK FOR FAIL, as saidas sdo redefinidas. Per-
manecem redefinidas até o bus ser reiniciado e os ciclos de
dados serem transmitidos sem anomalias.

No display € indicado:
— Linha 1 - Tipo de erro (DEV)

— Linha 2 - Segmento e posigéo do participante
— Linha 3 - Cddigo de erro

A iluminacgéo de fundo passa para vermelho.
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Erro periférico (PF)
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Figura 27  Erro periférico

A mensagem PF indica um erro periférico de um participante
de INTERBUS.

No display é indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (PF)

— Linha 2 - Segmento e posigéo do participante

— Linha 3 - Cddigo de erro (a partir de FW 4.4x)

A iluminagdo de fundo permanece verde. A transmissdo de

dados no bus prossegue sem alteragcées. Na linha de estado,
o elemento FAIL n&o esta ativo.

A indicacao persiste mesmo apds a eliminagao do erro, e pre-
cisa ser quitada em separado pelo programa de aplicagéo.

@ A mensagem de erro periférico é idéntica a antiga
mensagem de “erro de médulo” na geragéo 3.

PHCENIX
46 PHENX 5277CCO1




Mensagem EVENT (EVNT)
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Figura28 Mensagem EVENT

A mensagem EVENT é da menor prioridade. Ela indica que
ocorreu um erro que nem provoca um desligamento do sis-
tema, nem reduz o funcionamento do bus.

No display € indicado:

— Linha 1 - Tipo de erro (EVNT)
— Linha 2 - Cédigo de erro
— Linha 3 - Informacgao de erro adicional (Add_Error_Info)

A iluminagéao de fundo permanece verde.

Na linha de estado, o elemento FAIL nao esta ativo.
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Erro provocado pelo usuario (USER)

Registro de estado
de diagnéstico INTERBUS
n \ n+1 —
|76543210|7654321E| e
CODE
mrIm
ren
HEX
CODE
i
U X
HEX

EREE

Eiﬂ

1 = Posicao de erro 5277B004

~

Figura29 Erro provocado pelo usuario

Esta mensagem aponta para um erro na area do programa
de aplicagcdo. O programa de aplicagdo chamou um servigo
incapaz de ser executado. P. ex., uma sobreposicao de
endereco na entrada ou na saida do espaco de endereca-
mento do PLC. Aqui, trata-se de uma mensagem de confir-
macao negativa referente a um servigo chamado
(solicitagao).

Indicacédo no display:
— Linha 1 - Tipo de erro (USER)

— Linha 2 - Cédigo de erro
— Linha 3 - Informacgao de erro adicional (Add_Error_Info)

A iluminagéo de fundo permanece verde. Na linha de estado,
os elementos RUN e FAIL estao ativos.
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OBE2

Cdédigos de erro

Cadigo Tipo Descricao e solugao

EO
0BEO

E1
0BE1

E2
0BE2

BUS

BUS

BUS

A localizacao de erro foi interrompida pelo usu-
ario (parada de alarme durante LOOK FOR
FAIL).

(v. “Erro de bus EO - EA” na pagina 39.)

Ocorreu um erro grave que causou o desliga-

mento do sistema de bus. Impossivel encontrar

0 erro no exame da configuragéo atual. Isto

aponta para uma causa de erro de ocorréncia

breve.

Solucao: Verificar o sistema.

— Blindagem do cabo do bus (conectores enfi-
chaveis)

— Ligacao a terra/ligagéo equipotencial

— Defeito em conectores enfichaveis ou pon-
tos de solda

— Rupturas de cabo

— Nivel de sinal de tensao logica

do participante de bus remoto.
E possivel encontrar indicagdes sobre a posi-
¢ao de erro através dos pontos de menu PF
TEN ou CRC TEN (pagina 29) (servigo
“Get_Diag_Info” (032B;,g,))-

(v. “Erro de bus EO - EA” na pagina 39.)

Foi ultrapassada a quantida maxima de pala-
vras ou de participantes de INTERBUS.

(v. “Erro de bus EO - EA” na pagina 39.)
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Cadigo Tipo Descricao e solucao

E4
0BE4

E6
0BE6

E7
0BE7

E8
E9
0BES8
0BE9

BUS

BUS

BUS

BUS

Durante a identificagdo da configuragao de bus

com o servico “Create_Configuration” (0710,¢y)

ocorreu um erro grave que causou o desliga-

mento do sistema de bus.

Solucao: Verificar o sistema (v. E1).

Quando a Controller Board conhece a configu-

ragao do sistema de bus, é possivel melhorar o

diagndstico.

— Carregar a configuracao desejada com o
software CMD/PC WORX.

— Carregar a configuragcao desejada com os
servigos “Load_Configuration” (0307,¢y) Ou
‘Complete_Load_ Configuration” (030A,ey)-
Ativar a configuragdo com
“Activate_Configuration” (0711y,¢y).

— Localizar o erro com a fungéo Debug
(v. “Busca de erros com Debug” na
pagina 15).

(v. “Erro de bus EO - EA” na péagina 39.)

V. E1. Ocorre um excesso de ciclos de dados
ano6malos.

Solucao:
— Verificar o sistema (v. E1).

— Verificar a alimentagéo de tensao da perife-
ria (alimentagdo de tenséo das entradas/
saidas).

— Trocar os participantes com registros de
dados com defeito.

A Controller Board nao pode ativar a configura-
céao.
Solucgao: Verificar o sistema (v. E1).

V. descricdo em E1.
Solucgao: Verificar o sistema (v. E1).
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0909

Cadigo Tipo Descricao e solugao

EA
0BEA

0902

0903

0904
0905

0906

0907
0908

0909

BUS

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

Impossivel executar o servico
“Control_Device_Function” (0714,,).
Solucgao: Repetir o servigo se a Controller
Board ainda estiver no estado RUN ou ACTIVE.
Se o diagndstico estiver ativo, é preciso aguar-
dar os seus resultados. O erro de bus indicado
em seguida caracterizara a posi¢ao de erro.
Verificar os pardmetros especificados.

(v. “Erro de bus EO - EA” na pagina 39.)

A Controller Board ndo péde processar o ultimo
servigo chamado porque ocorreu um erro de
hardware ou de firmware.

Solucgao: Trocar a Controller Board.

Pouca memoaria de trabalho na Controller
Board, p. ex., devido a excesso de fragmenta-
cao.

Solucao: Resetar a Controller Board.

(servico “Reset_Controller_Board” (0956,¢y))

Foram entrados paradmetros inadmissiveis.

Solucao: Verificar os parametros do ultimo ser-
vico chamado.

O acesso para este objeto ndo é suportado.
Solucgao: Verificar o Ultimo acesso.

Tentativa de acessar um objeto inexistente.

O servigo chamado entra em conflito com o ser-
vico chamado anteriormente.

Solucao: Aguardar o processamento do ser-
vico chamado anteriormente e tentar nova-
mente.

Add_Error_Info: Cdodigo do servico chamado
anteriormente.

A confirmagao gerada automaticamente em um
servico ultrapassa o comprimento maximo
admissivel (erro de firmware).

Solucao: Verificar o comando. Se isto nao aju-
dar, comunicar a Phoenix Contact.
Add_Error_Info: Tamanho da confirmacgao em
byte
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Cadigo Tipo Descricao e solucao

090A

090B

0910

0911

0912

0913

0914

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

O paréametro Parameter_Count ndo coincide
com a quantidade das palavras em seguida.

Solucgao: Adaptar a quantidade de parametros.
Add_Error_Info: Parameter-Count errado

A Controller Board nao pode liberar o servigo
especificado (senha errada).

Solucao: Utilizar a senha correta ou um servigo
liberado.

O servigo estd bloqueado e ndo pode ser cha-
mado.

Solucao: Liberar o servigo antes de o chamar,
ou utilizar um servigo liberado.

Add_Error_Info: Cédigo do servigo bloqueado

A Controller Board ndo pode liberar o servigo
especificado (servico ja esta liberado).
Solucgao: Chamar servigo.

Add_Error_Info: Cdédigo do servigo ja liberado

O servigo estd bloqueado e ndo pode ser cha-
mado.

Solucao: Liberar o servigo antes de o chamar,
ou utilizar um servigo nao protegido.

Add_Error_Info: Cdédigo do servigo bloqueado

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vico chamado. O servi¢o ndo é suportado para
esta Controller Board.

Solucgao: Utilizar um servigo suportado.

Ha um excesso de mensagens na drea de
transferéncia de emissdo da Controller Board,
pois o sistema de comando ou computador nao
pode processar todas as mensagens disponi-
veis, ou foi processado um excesso de mensa-
gens em pouco tempo. Isto pode ocorrer, p. ex.,
devido a uma falha de contato na tenséo da
periferia dos médulos de bus.

Solucgao: Garantir que o sistema de comando e
computador processe as mensagens disponi-
veis.
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0920

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0915

0918

0919

091A

091B

091C

091C
091D
091E

091F

0920

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

Ha um excesso de mensagens na drea de
transferéncia de recepgdo da Controller Board,
pois o sistema de comando ou computador
gerou um excesso de servicos em pouco
tempo.

Foi chamado um cédigo de servigo desconhe-
cido.

Solucao: Verificar a ultima chamada.

Add_Error_Info: Cédigo de servigo desconhe-
cido

O servigo ultrapassa o comprimento maximo
admissivel. O comprimento é superior a 1024
bytes.

Solucao: So utilizar servigos que néo ultrapas-
sem 1024 bytes, incluindo todos os parametros.
Chamar o servigo diversas vezes, para transmi-
tir os registros de dados passo a passo.

Foi especificado um valor desconhecido para o
parametro Action_Index.

Add_Error_Info: Parametro Action_Index

Foi especificado um valor para o parametro
Action_Index que ja esta sendo utilizado em um
outro lugar.

Add_Error_Info: Parametro Action_Index

Ocorreu uma solicitacdo errada devido a uma
sobreposicéo inesperada no Action-Handler.

Solucao: Comunicar a Phoenix Contact

Sobreposicao inesperada no Action-Handler.
Solucao: Comunicar a Phoenix Contact

Ocorreu um erro através de um indice de acéao
desconhecido.

Solucéo: Criar o indice ou o objeto de acédo
desejado antes da projecéo do Signal-Handler.

Foi especificado um valor para o parametro
Signal_Index que ja esta sendo utilizado em um
outro lugar.

Add_Error_Info: Signal_Index
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0921

0922

0924

0925

0926

0928

0929

092A

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

Conflito de estado no Signal-Handler. Ou ha
pouca memoria no hardware, ou foi acionado
um excesso de sinais.

Solucéo: Nao acionar tantos sinais.

Conflito de estado no Action-Handler. Ou ha
pouca memoaria no hardware, ou foi acionado
um excesso de Actions.

Solucgao: Nao acionar tantas Actions.

Conflito de estado no Event-Handler. Ou ha
pouca memoaria no hardware, ou foi acionado
um excesso de Events.

Solucao: Nao acionar tantos Events.

Para o pardmetro Event_Index foi especificado
um valor nao definido.
Add_Error_Info: Parametro Event_Index

Foi especificado um valor para o parametro
Event_Index que ja esté sendo utilizado em um
outro lugar.

Add_Error_Info: Pardmetro Event_Index

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vico chamado pois este servigo s6 pode ser uti-
lizado com exclusividade.

Solucgao: Ou alterar o direito de acesso ao ser-
vico, ou chamar um servico de utilizacdo néo
exclusiva.

(servigo “Change_Exclusive_Rights” (014F,))

Uma mensagem néo pode ser passada adiante
porque o numero de bit do endereco de destino
€ desconhecido.

Solucgao: Escolher um numero de bit autori-
zado e voltar a enviar a mensagem.

Add_Error_Info: Numero de bit errado

Cadigo de indicagéo nao autorizado.
Solucgao: Especificar o cédigo da indicagao que
deseja liberar ou bloquear.

Add_Error_Info: Indication-Code nao autori-
zado.
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0932

Cadigo Tipo Descricao e solugao

092B

092D

092E

0930

0931

0932

USER

USER

USER

USER

USER

USER

— Um participante utilizou uma referéncia de
comunicagao que néo é atribuida a ele.

— Através da interface V.24 foi aberto um
canal que ndo pode ser acessado.

— Enquanto um canal PCP esta aberto, a
interface nao pode ser alterada.

A Controller Board rejeitou um servigo PCP pois
ja esta sendo processado um outro servico PCP
na referéncia de comunicagéo.

Solucgao: Aguardar a confirmagéo PCP do ser-
vico em andamento, e sé depois chamar o novo
servigo.

Ha pouca memodria de trabalho livre na Contro-
ller Board para inicializar a interface de sinal
standard (SSGl) (p. ex., devido a excesso de
fragmentacgéo).

Solucao: Efetuar uma partida a quente da Con-
troller Board com o servico
“Reset_Controller_Board” (0956},¢,) e tentar
novamente.

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vigo “Set_Value” (0750y,oy) pois foi especificado
um parametro errado ao chamar o servico.

Solucao: Verificar a chamada.

A Controller Board ndo pode processar o ultimo
servigo chamado. Foi utilizado um valor ndo
definido para o par&metro Variable_ID.

Solucao: Verificar a Variable_ID.

Ainterface de comunicagéo na Controller Board
nao pbde liberar os direitos, pois a interface nao
tém os direitos.

Solucao: Utilizar o servigo
“Change_Exclusive_Rights” (014F,,) para a
liberagédo dos direitos exclusivos somente no
participante MPM (— pagina 122) que ja possui
os direitos.
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0933

0934

0935

0936

0937

0938

0939

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

A interface de comunicagao na Controller Board
nao pdde liberar os direitos, pois os direitos
ainda estdo em posse de um outro participante
MPM (— péagina 122).

Solucao: So utilizar o servico
“Change_Exclusive_Rights_ Request’
(014Fcy) para a liberagéo dos direitos exclusi-
vos quando nenhum participante MPM ja pos-
sui estes direitos.

A interface de comunicagéo na Controller Board
néo pdde liberar os direitos, pois o participante
MPM (— péagina 122) ja possui os direitos
exclusivos.

Ao especificar uma referéncia de comunicagéao
(CR), foi ultrapassada a gama de valor admis-
sivel.

Solugao: So atribuir referéncias de comunica-
cdonagamade 2<CR<127.

Foi chamado um servigo “Set_Value” ou
“Read_Value” com um Variable_ID-Code des-
conhecido.

Solucéo: Emitir o servico com o cddigo correto.
Add_Error_Info: Variable_ID-Code errado

Foi chamado um servigco “Set_Value” ou
“Read_Value” com um componente de
Variable_ID-Code desconhecido.

Solugao: Emitir o servico com o componente
de Variable_|D correto.

Add_Error_Info: Componente de Variable_ID
errado

Para o parametro Variable_ID, protegido por
senha, foi utilizado um valor que é reservado
para o firmware.

Add_Error_Info: Variable_ID reservado

Para o pardmetro Variable_ID, protegido por
senha, foi utilizado um valor que néo esta libe-
rado.

Add_Error_Info: Variable_ID nao liberado
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0941

Cadigo Tipo Descricao e solugao

093A

093B

093C

093D

093E

093F

0940

0941

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

A Controller Board ndo péde processar o ser-
vico “Set_Value” (0750y,¢,) pois foi especificado
um valor errado para o parametro Variable_ID.
Nao foi especificado corretamente em palavras
o comprimento da variavel nos bits de 8 a 11 do
parametro Variable_ID.

Solucao: Verificar a chamada do servigo.
Add_Error_Info: Variable_ID errado

A Controller Board ndo péde processar o ultimo
servi¢co chamado, pois o comprimento das vari-
aveis especificadas nao esta correto.
Solucao: Verificar a chamada do ultimo ser-
vigo.

Objeto de sinal definido incorretamente.
Solucao: Definir o objeto de sinal correta-
mente. Demais informagdes encontram-se no
manual do firmware IBS SYS FW G4 UM P, ref.
27 45 50 9 no item sobre servigos para estabe-
lecer funcdes.

Foi especificado um numero de bit invalido para
o objeto de sinal.

Solucgao: V. codigo de erro 093C na pagina 57.
Add_Error_Info: Nimero de bit invalido

Foi ultrapassada a quantidade maxima admis-
sivel de Write-Parameter.

Foi ultrapassada a quantidade maxima admis-
sivel de Read-Parameter.

Foram especificados enderecos de Write-Para-
meter para uma acgéo local.

A Controller Board ndo pdde processar uma
sequéncia de carga inicial até o fim porque
ocorreu um erro na chamada do servigo.
Solucao: Verificar a chamada do servigo espe-
cificado no parametro Add_Error_Info.
Add_Error_Info: Codigo do servigo no qual
ocorreu o erro.
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0942

0943

0944

0945

0946

0947

0948

0949

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

A Controller Board ndo pbde processar o ser-
vico “Clear_Parameterization_Memory”
(0159;¢) pois foi especificado um valor errado
para o pardmetro Action_Flag.

Solucao: Verificar a chamada do servigo.
Add_Error_Info: Valor de parametro errado

A Controller Board ndo pbde processar o ser-
vico “Clear_Parameterization_Memory”
(01596x) sem erros porque foi especificada
uma area de enderecamento errada através do
parametro Area_Flag.

Solucgao: Verificar a chamada do servigo.
Add_Error_Info: Valor de parametro errado

A Controller Board nao pdde processar o ser-
vico “Clear_Parameterization_Memory”
(015964 pois foi especificado um Action_Flag
nao definido.

Solucgao: Verificar a chamada do servigo.

A Controller Board nao péde formatar a memo-
ria de parametrizagéo pois a memaria ou nao foi
inserida, ou foi inserida incorretamente.

Solucao: Verificar se a memaria esta correta-
mente inserida.

Acesso negado a memoria de parametrizagéo,
pois a memoria é protegida contra escrita.

Solucgao: Desativar a protegéo contra escrita e
tentar novamente.

Objeto de acao definido incorretamente.
Solucao: Verificar a definigéo.
Add_Error_Info: indice de agdo anémalo

Objeto de sinal definido incorretamente.
Solucao: Verificar a defini¢éo.
Add_Error_Info: indice de sinal andmalo

Objeto de evento definido incorretamente.
Solucao: Verificar a defini¢éo.
Add_Error_Info: indice de evento anémalo
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0950

0951

0952

0953

0954

0955

USER

USER

USER

USER

USER

USER

A Controller Board ndo pode imprimir a informa-
¢ao porque a interface de diagndstico da Con-
troller Board ndo estd em modo de impresséao.
Solucao: Colocar ainterface de diagndstico no
modo de impresséo com o servigo “Set_Value”
(0750pey)-

A Controller Board ndo pode imprimir a informa-
¢ao. A memodria da 4rea de transferéncia da
interface de diagndstico esta cheia.

Solucgao: Esperar um pouco e tentar nova-
mente.

Foi utilizado um valor nao definido para o para-
metro Variable_ID.
Solucao: Verificar a definicéo de Variable-ID e
tentar novamente.

A Controller Board ndo péde processar o ultimo
servico chamado porque foram especificados
parametros inadmissiveis.

Solucao: Verificar a chamada do servigo.

A Controller Board ndo pode processar o ultimo
servico chamado para a interface RS-232 por-
que foi especificado um valor errado para o
parametro Parameter_Count.

Solucao: Verificar a chamada do servigo. O
pardmetro Parameter_Count deve correspon-
der a quantidade das palavras em seguida.

A mensagem nao foi lida ou enviada porque foi
ultrapassado o comprimento maximo admissi-
vel de 1024 bytes dos interfaces RS-232.

Solucao: Se este codigo de erro ocorrer apds
uma solicitacéo, é possivel efetuar a leitura da
mensagem passo a passo. Em alguns servigos,
€ necessario chamar varias vezes alguns regis-
tros de dados especiamente grandes para efe-
tuar a leitura. Ao chamar o servigo pela
segunda vez, especificar um offset de ende-
rego.
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0956

0957

0960

0970

09D0

09D1

09D2
09D3

09D4

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

A mensagem nao foi lida ou enviada porque ao
enviar servicos PCP através da interface de
sinal standard (SSGI), foi escrito um servigo
PCP com uma referéncia de comunicagéo
errada em uma caixa de SSGl.

Solucgao: S6 escrever um servigo PCP em uma
caixa de SSGI cujo numero seja correspon-
dente a referéncia de comunicacgéo.

Todos os servigcos PCP remotos na conexao
desfeita foram interrompidos porque a conexao
foi interrompida devido a um aborto em uma
referéncia de comunicacao.

Solucao: Verificar o programa de aplicagéo e
ativa-lo novamente.

A Variable_ID utilizada para o display de diag-
néstico € invalida.

Solucao: Utilizar uma Variable_ID valida.
Add_Error_Info: Variable_ID invalida

Na comunicagéo com a Controller Board (p. ex.,
através de IB-Loader) ocorreu um erro no sis-
tema de tempo de execugao da Controller
Board.

Solucgao: Inserir um periodo de espera entre 0s
servigos.

Esta sendo utilizado um tipo de memaria de
parametrizacdo que nao é suportado por seu fir-
mware.

Solucgao: Trocar a memoaria de parametrizagédo
atual por uma correta.

Defeito na memoaria de parametrizagéo.

Solucao: Trocar a memdria de parametrizacéao
atual por uma intacta.

V. cdédigo de erro 09D0 na pagina 60.

Impossivel gerenciar a quantidade de arquivos
abertos na memoria de parametrizagao.

Foi feita a tentativa de salvar na memdria de
parametrizagcdo um arquivo cujo nome contém
um excesso de caracteres.
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

09D5

09D6

09D8

09D9

09DA

09DB

09DC

09DD

USER Foram violados os direitos de acesso de um

USER

USER

arquivo aberto na memoria de parametrizagao
da Controller Board. P. ex., foi feita a tentativa
de escrever em um arquivo aberto apenas para
a leitura.
Solucao: Respeitar os direitos de acesso dos
arquivos.

Falta espago na memoria de parametrizagédo da
Controller Board.

Solucao: Apagar arquivos ou voltar a formatar
a memdria de parametrizagéo.

Falta espago na memoaria de parametrizagéo, p.
ex., devido a excesso de fragmentagéo.
Solucéao: Salvar os arquivos e voltar a formatar
a memoria de parametrizagéo.

Ao formatar, serédo perdidas todas as informacdes
na memoria de parametrizagéo.

USER

USER

USER

USER

USER

O arquivo desejado néao se encontra na memo-
ria de parametrizagdo da Controller Board, ou
nado pode ser encontrado.

Nao foi possivel ler o arquivo desejado na
memodria de parametrizagado, pois ocorreu um
erro durante a leitura do arquivo.

Na&o foi possivel escrever um arquivo na memo-
ria de parametrizacéo, pois ocorreu um erro
durante a tentativa de escrever no arquivo.

Acesso impossivel ao arquivo desejado na
memodria de parametrizacéo da Controller
Board. Ocorreu um erro durante o acesso ao
arquivo com o servigco “File_Seek”. Nao foi pos-
sivel posicionar corretamente o ponteiro do
arquivo.

Nao foi possivel fechar um arquivo na memdria
de parametrizagao da Controller Board. Ocor-
reu um erro durante a tentativa de fechar o
arquivo.
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09DE USER N3o foi possivel abrir o arquivo desejado na

memodria de parametrizagéo da Controller

Board, pois

— nado ha uma memoria de parametrizacdo
inserida, ou ela apresenta defeito, ou é pro-
tegida contra escrever.

— nao ha nenhum arquivo, ou este apresenta
defeito.

09DF USER N3o foi possivel excluir o arquivo desejado na
memoria de parametrizagdo da Controller
Board. Ocorreu um erro durante a tentativa de
excluir o arquivo.

09F0 USER S0 é possivel gerenciar uma quantidade
maéxima de arquivos na memoria de parametri-
zacao da Controller Board. Esta quantidade foi
ultrapassada.
Solucao: Apagar os arquivos e voltar a forma-
tar a memoria de parametrizagéo.

@ Ao formatar, serao perdidas todas as informagdes
na memoria de parametrizagao.

09F1  USER Impossivel ler a estrutura de arquivos presente
na memoria de parametrizacdo da Controller
Board. A memodria de parametrizagéo foi escrita
com uma versao antiga do firmware.

Solucdo: V. cddigo de erro 09F0 na pagina 62.

09F2  USER Na memdria de parametriza¢do da Controller
Board é impossivel processar um arquivo pre-
sente, pois o File-Handle esta errado ou é inva-
lido.
Solucao: Entrar o File-Handle correto para o
arquivo que deve ser processado.

09FC  USER |mpossivel escrever na memoria de parametri-
zacao, foi acionado um fim de ciclo. Provavel-
mente ha um defeito de hardware.

Solucao: Trocar a memoria de parametrizagéo.
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0A05

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0A02 USER

0A03 USER

0A04 USER

0A05 USER

A Controller Board ndo péde processar o ultimo

servico chamado. O servico chamado nao é

admissivel no estado atual da Controller Board.

Solucao: Antes de chamar o servigo, colocar a

Controller Board no estado necessario.

Add_Error_Info: Estado atual da Controller

Board inadmissivel

0001,,.,: Ready (Display RDY)

0002;,.,: Parametrizagdo ndo esta completa
(Parameterization not Ready)

0004,,.,: Carregar configuragédo (Loading CFG)

0008;,.,: Carregar lista de descricao de dados
do processo (Loading PDDL)

0010y, Carregar lista de referéncias de dados
do processo

0020y,ex: Parametrizacado completa (Paramete-
rization Ready)

0040;,,: Controller Board aciona esporadica-
mente ciclos de ID (Display ACTV)-

0080;,cx: Controller Board aciona ciclos de
dados (Display RUN)
Solucdo possivel: Nao ativar o bus
quando ele ja esta funcionando.

0100y, Bus Fail

0200p,¢y: A Controller Board busca o erro (Dis-
play: LOOK FOR FAIL)

Pouca memoaria de trabalho na Controller
Board, p. ex., devido a excesso de fragmenta-
céo.

Solucao: Reinicializar a Controller Board e efe-
tuar um reset.

(servigo “Reset_Controller_Board” (0956},¢x))

A Controller Board ndo péde processar o ultimo
servico chamado porque foram especificados
parametros contraditorios.

Solucgao: Verificar a chamada do servigo
Add_Error_Info: Numero do parametro contra-
ditdrio

A Controller Board ndo péde processar o ultimo
servico chamado. Parametro inadmissivel.
Solucgao: Verificar a chamada do servigo.

Add_Error_Info: Nimero do parametro inad-
missivel
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0A06

0A07

0A08

0A10

0A11

0A12

0A14

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

A Controller Board ndo pdde executar o acesso
a um objeto (parametro de funcionamento) por-
que o acesso ao objeto ndo é suportado pela
administracéo de sistema (p. ex., tentativa de
escrever em um objeto cujo acesso so é autori-
zado para a leitura.

(servigo “Set_Value” (0750p¢))

A Controller Board ndo pdde executar o acesso
a um objeto porque o objeto ndo existe.

Foi chamado um servigo que entra em conflito
com um servigo chamado antes.

Solucao: Aguardar o processamento do ser-
vigo chamado primeiro e tentar novamente.
Add_Error_Info: Cédigo do servigo chamado
anteriormente

A Controller Board nao pdde processar o ser-
vico “Set_Value” (07504,y) pois foi especificado
um valor errado para o parametro Variable_ID.
Add_Error_Info: Numero do Variable_ID
errado

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vico “Set_Value” (0750¢y) pois foi ultrapassada
a gama de valor admissivel para um parametro.
Solucao: Verificar os pardmetros deste ser-
vico.

Ultrapassagem de gama de valor do parametro
Device_Level.

Solucgao: Verificar o parametro Device_Level.
Valores admissiveis de 00y, até OFqy.
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéao

Foi especificado um valor inadmissivel para
Error_Char_Flag.

Solucgao: Verificar o parametro
Error_Char_Flag. Valores admissiveis 0000}y
ou 0001}y,

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéao
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0A1A

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0A15

0A16

0A17

0A18

0A19

0A1A

USER

USER

USER

USER

USER

USER

Foi especificado um valor inadmissivel para o
parametro Position.

Solucao: Verificar o parametro Position. Valo-
res admissiveis de 00y até 3Fey.
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo

Foi especificado um valor inadmissivel para um
numero do participante (segmento . posicao).
Solucao: Verificar participante. Admissivel
para segmento: de 01y, até FFyy (de 1 até
255)

para posicdo: de 00,y até 3Fqy (de 0 até 63)
Add_Error_Info: Numero do participante inad-
missivel

Foi atribuido um cddigo de identificagéo desco-
nhecido.

Solucao: Verificar o quadro de configuragéo
(— pagina 122).

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéao

Foi ativado um bit inadmissivel no parametro
Used_Attributes.

Solucao: Verificar o pardmetro
Used_Attributes do servigo correspondente.

Add_Error_Info: Parametros anémalos

Foi ultrapassada a estrutura de bus maxima no
acesso a um quadro de configuracdo

(— pagina 122).

Solucao: Verificar o ultimo acesso ao quadro
de configuragéo.

Add_Error_Info: Quantidade de participantes

A Frame_Reference especificada ndo existe ou
nao pode ser atribuida.

Solucgao: Verificar o parametro
Frame_Reference.

Add_Error_Info: Frame_Reference (se dispo-
nivel) irregular
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0A1B

0A1C

0A1D

0A1E

0A1F

0A20

USER

USER

USER

USER

USER

USER

Impossivel excluir o quadro de configuragao
(— pagina 122) especificado porque ele esta
ativo no momento.

Solucao: Antes de excluir, desativar o quadro
de configuragéo com o servico
“Deactivate_Configuration” (0712,¢y).
Add_Error_Info: Numero do quadro de confi-
guragéo

Foi ultrapassada a quantidade admissivel de
participantes especificados ou conectados. A
quantidade maxima admissivel de participantes
de INTERBUS é 512 (dos quais 254 participan-
tes de bus remoto).

Solucao: Reduzir a estrutura de bus.

Add_Error_Info: Quantidade de participantes

N&o foi possivel sobrescrever o quadro de con-
figuragao especificado (— pagina 122) porque
a quantidade de participantes n&o coincide com
0 quadro existente.

Para criar um quadro de configuragdo de um
outro tamanho, é preciso o estabelecer sob
uma Frame_Reference ainda nao utilizada.

Solugao: Comparar o quadro de configuragéo
existente com os novos dados.

N&o foi possivel atribuir a nova extensao ao
quadro de configuragéo (— pagina 122) porque
ela é maior do que o espaco previsto no quadro
de configuragao.

Solucao: Adaptar o tamanho da nova extensédo
ao espaco previsto.

Impossivel desativar o quadro de configuragéo
(— pagina 122) especificado porque ele ja esta
inativo.

Add_Error_Info: Frame_Reference

Foi feita uma tentativa de intercalar o partici-
pante 0.0.

Solucgao: Especificar um ndmero do partici-
pante valido (de 1.0 até 255.63). Lembrar-se de
que é necessario transferir um numero de par-
ticipante valido antes de comutar o participante.
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0A25

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0A21

0A22

0A23

0A24

0A25

USER

USER

USER

USER

USER

Um numero do participante foi atribuido varias
vezes.

Solucao: Verificar o numero do participante no
quadro de configuragdo (— pagina 122).
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo

Foram atribuidos numeros de participante con-
traditorios.

Solucgao: Especificar um ndmero do partici-
pante valido (de 1.0 até 255.63).
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo

Foram atribuidos niveis de participante contra-
ditorios.

Solucao: Verificar o quadro de configuragéo
(— pagina 122). Em um segmento de bus, ndo
especificar niveis de participante variados.
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéao

Dentro de um segmento de bus local, os parti-
cipantes conectados tém um estado funcional
diferenciado.

Nem todos os participantes foram ligados ou
desligados no servico
“Control_Active_Configuration” (0713},ey)-
Solucao: Ligar ou desligar todos os participan-
tes no segmento de bus local. Neste servico,
utilizar somente os comandos Segment_On ou
Segment_Off.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo

A Controller Board nédo aceitou a definicdo de
grupos porque foram atribuidos variados nime-
ros de grupo para participantes de um seg-
mento de bus.

Solucgéao: Por principio, sempre atribuir o
mesmo numero de grupo para todos os partici-
pantes de um segmento de bus.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo
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0A26

0A27

0A28

0A29

0A2A

0A2B

0A2C

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

A Controller Board ndo aceitou a definicdo de
um grupo alternativo porque o nimero de grupo
atribuido n&o é admissivel.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo

A Controller Board ndo aceitou a definicdo de
um grupo alternativo porque o primeiro partici-
pante no grupo alternativo nao é um partici-
pante de bus remoto.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéao

A Controller Board ndo pode ativar o grupo
especificado porque foi feita a tentativa de ati-
var simultaneamente diversos grupos alternati-
VOS.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo

Ao ligar ou desligar participantes com o servigo
“Control_Active_Configuration” (0713y,¢,) foram
comutados contraditoriamente grupos interde-
pendentes.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo

Com o servigo “Control_Active_Configuration”
(0713},6x) foram comutados contraditoriamente
participantes interdependentes (ativo-inativo).
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo

Conlflito de estado dentro de um grupo. Foram
atribuidos estados diferenciados para partici-
pantes que pertencem a um mesmo grupo.
Solugao: Por principio, atribuir o mesmo
estado aos participantes de um mesmo grupo.
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéao

O numero do participante especificado nao
existe.

Add_Error_Info: Numero de participante ine-
xistente
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0A31

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0A2D

0A2E

0A2F

0A30

0A31

USER

USER

USER

USER

USER

Ou ha um excesso de participantes PCP conec-
tados, ou foram projetados mais participantes
PCP do que é admissivel.

Solucéao: Reduzir a quantidade dos participan-
tes PCP conectados ou projetados. E admissi-
vel um maximo de 126 participantes PCP,
dependendo da Controller Board e do firmware
utilizados.

Foi alcangado o limite de memoria do firmware.

Solucao: Reduzir a quantidade dos moédulos
que ocupem menos do que 1 palavra de espaco
de enderecamento. Outra possibilidade é alte-
rar a distribuicdo dos mddulos, colocando os
participantes que sejam menores do que 1 pala-
vra um atras do outro.

A Controller Board ndo pdde executar o servigo
“Initiate_Load_Configuration” (0306},¢y) porque
foi especificado “0” para a quantidade de parti-
cipantes.

Solucgao: Especificar a quantidade correta de
participantes.

Erro no registro na lista de descricdo de dados
do processo (PDDL).

Solucgao: Verificar PDDL.

A Controller Board ndo pode processar os ser-
vicos “Put_Process_Data_Description_List”
(0321},¢y) OU
“Get_Process_Data_Description_List”
(0323},¢x) porque o numero do participante utili-
zado ndo existe.

Add_Error_Info: Numero do participante ine-
xistente no formato [RRLL].

RR = numero de segmento de bus remoto

LL = numero de segmento de bus local
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0A32

0A33

0A34

0A35

0A36

USER

USER

USER

USER

USER

A Controller Board ndo pdde executar o servigo
“Put_Process_Data_Description_List”
(0321},¢4) porque foi especificado um valor
inadmissivel para o pardmetro PDD_Index em
uma descricdo de dados do processo.
Solucgao: Atribuir para este parametro valores
na gama de 0000y, até 7FFFc, (com excecéo
de 6010y,¢x € 6011;¢4). Cada indice PDD s6
pode ser atribuido uma vez.

Add_Error_Info: indice da descri¢do de dados
do processo

Foi definido um sentido errado para a rota dos
dados do processo (dados de entrada ou de
saida).

Solucao: Com o parametro Data_Direction,
definir um sentido correto para a rota de dados
para a descricdo de dados do processo:
0Cjex para IN-PDD, ODy,ey para OUT-PDD.
Add_Error_Info: indice da descricdo de dados
do processo

Na descricdo de um dado do processo foi ultra-
passado o espaco de endere¢gamento interno
de um participante.

Add_Error_Info: indice do objeto PD

Na descricdo de um dado do processo, foram
especificados um tipo de dado e um compri-
mento de dado que ndo combinam entre si.
Add_Error_Info: indice da descricao de dados
do processo

Erro na definicdo de um dado do processo.
Com o servigo
“Put_Process_Data_Description_List”
(0321,,¢,) foi definido um dado do processo de
cadeia de bit que ultrapassa o limite de bytes.
Solucgao: Nao ultrapassar o limite de bytes dos
dados do processo de cadeia de bit (maximo 8
bits).

Add_Error_Info: indice da descricdo de dados
do processo
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0A46

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0A40

0A41

0A42

0A43

0A44

0A45

0A46

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

Erro no registro na lista de referéncia de dados
do processo (PDRL).

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

Erro no registro na lista de referéncia de dados
do processo (PDRL). Nao foi especificado o
OUT-PD como destino.

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

Erro no registro na lista de referéncia de dados
do processo (PDRL). Nao foi especificado o IN-
PD como origem.

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

Erro no registro na lista de referéncia de dados
do processo (PDRL). O numero do participante
especificado néo existe.

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

Erro no registro na lista de referéncia de dados
do processo (PDRL). Para um determinado
dado do processo, foi especificada uma consis-
téncia de dados que ndao combina com o seu
comprimento.

Add_Error_Info: PDRL _Index do registro
PDRL errado

Erro no registro na lista de referéncia de dados
do processo (PDRL). Para o parametro
PDD_Index foi especificado um valor inexis-
tente.

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

Erro de enderecamento. Nos servigos
“Compact_Load_PDRL” (0328;,c,) Ou
“Load_PDRL” (0325},¢) foi especificado um
valor errado para o parametro
Address_Direction.

Solucéo: Atribuir 1000, para listas de ende-
regos de entrada ou 2000, para listas de
enderecos de saida.

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado
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0A47

0A48

0A49

0A4A

0A4B

USER

USER

USER

USER

USER

Erro no registro na lista de referéncia de dados
do processo (PDRL). O valor especificado para
o pardmetro PDRL_Index é irregular ou desco-
nhecido.

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

Definicdo de passagem incorreta na lista de
referéncia de dados do processo (PDRL). Foi
feita uma tentativa de reproduzir um dado de
entrada do processo diretamente em um dado
de saida do processo com 0 mesmo compri-
mento de dado do processo. Um destes regis-
tros é incorreto (sentido ou comprimento dos
dados).

Solucao: Verificar a definicdo de passagem.

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

A Controller Board n&o pode pér a estrutura de
bus conectada em funcionamento. No servigo
“Compact_Load_PDRL” (0328y,c) foi especifi-
cada uma quantidade de participantes errada

com o parametro Entry_Count.

Solugao: Com o servigo
“Compact_Read_PDRL” (0329,y) comparar a
atribuicao de dados do processo com a quanti-
dade real de participantes da estrutura de bus.
Add_Error_Info: Identificacdo se é alista IN ou
ouT

A Controller Board nao pode ler a lista de refe-
réncia de dados do processo.

Solucao: Utilizar o servigo “Read_PDRL”
(03271ey) para ler as listas de referéncias de
dados do processo que foram carregadas com
o servigo “Load_PDRL” (0325,cy)-

Erro na atribuicdo de um dado do processo.
Com o servigco “Load_ PDRL” (0325;,,,) foi atri-
buido um dado do processo de cadeia de bit de
tal forma que este ultrapassa o limite de bytes.
Solucédo: Um dado do processo de cadeia de
bit ndo deve ultrapassar o limite de bytes.
Add_Error_Info: Posigcéo do bit do dado do
processo de cadeia de bit atribuido errado no
MPM (— pégina 122).
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0A52

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0A4C

0A50

USER Erro na atribui¢do de um dado do processo. Foi
atribuido um endereco de bytes impar.
Solucgao: Por principio, s6 atribuir enderegos
de bytes pares aos dados do processo com
uma consisténcia de dados de 16, 32 ou 64 bits.
Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

USER Erro na atribuicdo de um dado do processo.
Uma descri¢do de dados de saida do processo,
ou um endereco de “host” de entrada, foi atribu-
ido varias vezes.

Solucgao: Atribuir para cada descri¢cdo de
dados do processo de saida sé um endereco de
“host”, e para cada endereco de “host” de
entrada, s6 uma descrigcao de dados do
processo.

Add_Error_Info: PDRL_Index do registro
PDRL errado

0A51

0A52

Informacao adicional para placas de acoplador
do sistema

Se uma estrutura de bus grande (placa de acoplador
do sistema e quantidade de participantes > 225,
todos com DIO de 32 bits) for lida com o servigo
“Create_Configuration” (0710;,,), 0s dados de E/S
padrao serdo colocados no espaco de enderega-
mento de 0000y, até 03FF},ey. Isto significa um con-
flito com o enderego de acoplador do sistema
03806y

Solucao: Colocar o enderego do acoplador do sis-
tema em um endereco que esteja depois do espaco
de enderegcamento dos dados de E/S padrao.

USER A Controller Board néo aceitou o parametro
Frame_Reference.
Solucao: Sao admissiveis os valores entre 1 e
254.

USER Foi feita uma tentativa de ligar um participante
ativo em ponte.
Solucgao: Antes, desligar o participante com
“Control_Active_Configuration” (0713},¢y)-
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéao
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0A53

0A54

0A55

USER

USER

USER

Foi ultrapassada a quantidade maxima de par-
ticipantes de bus remoto admissivel com o ser-
vigo “Load_Configuration” (0307j¢) OU Na
leitura dos participantes conectados com o ser-
vico “Create_Configuration” (0710},¢y).

Solugao: Reduzir a quantidade de participan-
tes de bus remoto para menos do que 254.

Foi ultrapassada a quantidade méxima admis-
sivel de pontos de E/S com o servigo
“Load_Configuration” (0307},¢4) OU na leitura
automatica dos participantes conectados com o
servigo “Create_Configuration” (0710ygy)-

Solucao: Reduzir a quantidade dos pontos de
E/S para o maximo das entradas e saidas digi-
tais, tanto para a area de entrada, quanto para
a area de saida de dados. Dependendo do tipo
da Controller Board, é possivel utilizar até 8192
pontos de E/S. A quantidade exata encontra-se
especificada na documentacgao de sua Control-
ler Board.

Os dados de configuragao transmitidos para a
Controller Board com o servigo
“Compare_Configuration” (0317,¢) N&0o coinci-
dem com o quadro de configuragao

(— pagina 122) especificado com o parametro
Frame_Reference.

O numero do participante (segmento . posi¢&o)
designado pelo parametro Add_Error_Info foi
inscrito de varias maneiras.

Solucgao: A estrutura de bus identificada nao
coincide com a estrutura de bus prevista. Veri-
ficar a lista dos dados de configuragéo transmi-
tidos com o quadro de configuracéo
especificado.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragédo que ndo coincide com os
dados de configuragao transmitidos.

74

PHCGENIX
CONTACT 5277CCO1



0A58

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0A56

0A57

0A58

USER

USER

USER

Os dados de configuracao transmitidos para a
Controller Board com o servigo
“Compare_Configuration” (0317,¢) N&0 coinci-
dem com o quadro de configuracéo especifi-
cado com o parametro Frame_Reference.

O cddigo do participante (comprimento/identifi-
cacgdo) designado pelo parametro
Add_Error_Info foi inscrito de vérias maneiras.
Solucao: Verificar a lista dos dados de configu-
racao transmitidos com o quadro de configura-
¢ao (— pagina 122) especificado.
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo na qual os dados n&o coinci-
dem com os dados de configuragéo transmiti-
dos.

Os dados de configuracao transmitidos para a
Controller Board com o servigo
“Compare_Configuration” (0317},¢,) ndo coinci-
dem com o quadro de configuragéo especifi-
cado com o parametro Frame_Reference.
Solucao: Verificar a lista dos dados de configu-
racao transmitidos com o quadro de configura-
¢ao (— pagina 122) especificado.
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo na qual os dados n&o coinci-
dem com os dados de configuragéo transmiti-
dos.

Os dados de configuracao transmitidos para a
Controller Board com o servigo
“Compare_Configuration” (0317},¢,) ndo coinci-
dem com o quadro de configuragéo especifi-
cado com o parametro Frame_Reference. O
ndmero do grupo designado pelo parametro
Add_Error_Info foi inscrito de varias maneiras.
Solucao: Verificar a lista dos dados de configu-
ragéo transmitidos com o quadro de configura-
¢ao (— pagina 122) especificado.
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo na qual os dados n&o coinci-
dem com os dados de configuragdo transmiti-
dos.
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0A59

0A5A

0A5B

0A5C

0A60

0A63

USER

USER

USER

USER

USER

USER

O acoplador do sistema local ndo deve ser
comutado. Foi feita uma tentativa de comutar o
componente escravo do acoplador do sistema
local.

Mediante o servico
“Control_Active_Configuration” (0713,¢,) foi
feita uma tentativa de ligar um participante
ativo.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéao

Os dados de configuragao transmitidos para a
Controller Board com o servi¢go
“Compare_Configuration” (0317,¢) Nd0o coinci-
dem com os dados do quadro de configuragédo
especificado com o parametro
Frame_Reference. Foi inscrito de maneira
diversa um participante (designado pelo para-
metro Add_Error_Info) que deve ser comutado
sem efeito retroativo.

Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo na qual os dados nao coinci-
dem com os dados de configuragao transmiti-
dos.

Mediante o servigo “Create_Configuration”
(0710y,¢y) foi feita uma tentativa de ler uma
estrutura de bus local que contém um excesso
de participantes (mais do que 63).

A Controller Board néo péde atribuir nenhum
quadro de configuragao (— pagina 122).
Solucgao: Primeiro estabelecer o quadro de
configuragéo.

Registros de estado ou de parametro de diag-
ndstico encontram-se no espaco de endereca-
mento de saida.

Solucgao: Por principio, colocar estes registros
no espaco de enderecamento de entrada.

Add_Error_Info: Variable_ID do registro de
enderecamento errado
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0A64

0A65

0A70

0A80

O0AFB

0AFC

USER

USER

USER

USER

USER

Conflito de enderecgo entre um registro de diag-
néstico e um dado de entrada do processo.
Solucéo: Com o servico “Set_Value” (0710,y),
colocar os registros de estado ou de pardmetro
de diagndstico em espacos de enderegcamento
que néo estejam ocupados por dados de
entrada do processo.

Add_Error_Info: Variable_ID do registro que
causou o conflito de enderego.

Foi atribuido um endereco de byte impar a um
registro com 16, 32 ou 64 bits (s6 autorizado
para registros de 8 bits).

Solucao: Sé atribuir enderecos de bytes pares
aos registros de 16, 32 ou 64 bits.
Add_Error_Info: Variable_ID do registro ao
qual foi atribuido o endereco de bytes errado.

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vico “Get_Diag_Info” (032B,ey). O atributo
reservado ndo pode ser liberado com o parame-
tro Diag_Info_Attr.

Uma ramificagdo de bus foi parametrizada
como “desativavel sem efeito retroativo”,
embora 0 médulo bus terminal, a partir de cuja
interface se ramifica o bus, ndo contenha um
chip de protocolo SUPI 3 OPC.

Solucgao: So utilizar participantes com SUPI 3
OPC como médulo bus terminal.
Add_Error_Info: Numero da linha do quadro
de configuragéo.

A Controller Board nao aceita a consisténcia de
dados especificada.

Solucao: Verificar as atribuicdes das consis-
téncias de dados.

USER Erro de hardware na Controller Board.

Solucao: Trocar a Controller Board.
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0AFD

O0AFE

0B00
0B01

0B02

0B03

0B80

USER

USER

USER

USER

USER

USER

(vélido apenas para PLCs Siemens S5 ou
Bosch)

Este erro s6 ocorre quando uma alteragéo de
configuracgéo foi iniciada pela primeira vez. O
conteudo do decodificador de enderego
EEPROM foi alterado.

Solucéo: E necessdrio reinicializar a Controller
Board.

(vélido apenas para Siemens S5 ou Bosch)

Os enderecos dos participantes sobrepbem-se

ao endereco do registro de comunicagéo.

Solucio:

— O endereco para o registro de comunicagao
no CMD deve coincidir com a posicao de
comutagéo na Controller Board.

— Ajustar na Controller Board um enderego
mais alto (que n&o seja atribuido no endere-
camento) para o registro de comunicagéo,
ou alterar os enderecos dos participantes.

— Para a leitura do quadro de configuragao
com o software CMD, colocar o registro de
comunicacéo na Controller Board em uma
area mais alta.

Erro de firmware na Controller Board.
Solucgao: Trocar a Controller Board.

Modo de funcionamento sincrono: nao foi ajus-
tado um tempo de ciclo ou o tempo de ciclo é
curto demais.

Em caso de firmware < 4.15 também é possivel
que o primeiro participante depois da Controller
Board esteja desligado, ou que o quadro de
configuragdo esteja vazio.

Erro de firmware na Controller Board.
Solucgao: Trocar a Controller Board.

A Controller Board ndo pode processar os ser-
vicos “Set_Value” (0750y¢y) ou “Read_Value”
(0351}, pois foi especificado um valor inad-
missivel para o paradmetro Variable_ID.
Solucgao: So utilizar os valores especificados
na descri¢ao do servico “Set_Value” (0750p¢y)
ou “Read_Value” (0351,q,)-
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0B81

0B83

0B84

0B85

0B86

0B87

0B88

0B8A

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

USER

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vico “Set_Value” (0750,y) pois foi ultrapassada
a gama de valor admissivel para um parédmetro.
Solucao: So utilizar os valores especificados
na descrigdo do servigo “Set_Value” (0750¢y)-

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vico “Control_Device_Function” (0714,.,) pois
foi especificado um valor inadmissivel para o
parametro Device_Function.

Solucao: So utilizar os valores especificados
na descricdo do servigco
“Control_Device_Function” (0714},¢x)-

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vigo “Control_Device_Function” (0714,¢y) pois
foi identificado um erro na lista das posicoes
fisicas dos participantes.

Solucao: Verificar a lista das posi¢oes fisicas
dos participantes.

Nao é possivel criar a configuragéo porque foi
identificado um erro na lista da configuragao
ativa.

Solucao: Verificar a lista da configuracéo ativa.

A Controller Board ndo processou o0 servigo
“Control_Device_Function” (0714y,¢4) porque o
participante solicitado ndo tem um registro de
comando.

A Controller Board ndo pode processar o ser-
vigo “Control_Device_Function” (0714,e,) pois
para o parametro Entry_Count foram especifi-
cados mais participantes do que os existentes.

A Controller Board ndo pode processar o ser-

vigo “Control_Device_Function” (0714,o,) por-
que ocorreu um erro de firmware na Controller
Board.

Solugao: Trocar a Controller Board.

Apos ativar uma configuragcao nova ou alterada,
a Controller Board passou para o estado de
parado. O servigo “Alarm_Stop” (1303},¢y) foi
emitido precocemente.

Solugao: Emitir o servigo “Alarm_Stop”
(13083},¢x) mMais tarde.
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0B8C

0B8D

0B8E

0B8F

USER A Controller Board ndo pode ativar o quadro de

EVNT

EVNT

EVNT

configuragéo (— péagina 122) porque foi ultra-
passada a quantidade maxima admissivel de
bits de E/S.

Solucéo: Reduzir a quantidade de participan-
tes. Dependendo do tipo da Controller Board, é
possivel utilizar até 8192 pontos de E/S. A
quantidade exata encontra-se especificada na
documentacéo de sua Controller Board.

O sistema de computador ou comando acionou,
de modo inadmissivel, um Synchron-Interrupt.

Solucéo: So6 acionar Synchron-Interrupts com
o bus em funcionamento e nos modos operaci-
onais sincronos.

Foi acionado um Synchron-Interrupt no MPM
(— péagina 122), embora a Controller Board
esteja trabalhando no modo de funcionamento
assincrono. Ou o bus nao fora ativado.

Solugao: So6 acionar Synchron-Interrupts com
o bus em funcionamento e nos modos operaci-
onais sincronos.

Este erro pode ocorrer quando o bus foi mal ins-
talado, e por isso ha reducédo na qualidade da
transmisséo.

Além disso, esta mensagem aponta para uma
inconsisténcia dos dados.

Solucao: Verificar as rotas de transmissao ou
s6 acessar areas de dados com uma amplitude
de dados que corresponda a consisténcia de
dados completa definida para esta area de
dados.

E possivel especificar a consisténcia de dados
(além do enderego de um participante) na pro-
jecdo INTERBUS. A consisténcia de dados
garante que os dados do processo estejam dis-
poniveis em conjunto coerente. O ajuste basico
é um acesso orientado por palavra. Se necessi-
tar de outras areas de consisténcia, é possivel
definir areas de 8, 16, 32 e 64 bits. Para tanto,
na definicdo dos dados do processo, especifi-
car a consisténcia segundo o endereco do PLC,
p. ex., P12:32 para um acesso por palavra
dupla, ou P12:8 para um acesso por bit.
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0B90

0B91

0B92

0B93

0B94

0B97

USER

USER

USER

USER

O ultimo ciclo de INTERBUS foi interrompido.
Ocorreu um erro de hardware na Controller
Board.

Solucao: Trocar a Controller Board.

Em um estado de bus diferente de ACTIVE ou
RUN, um participante MPM (— péagina 122)
causou um fim de ciclo. Ha um erro de consis-
téncia de dados originado quando néo séo apli-
cados todos os bits do MPM.

Solucgao: V. cédigo de erro OBSF.

Um servico “Read_PD” nao pdde ser proces-
sado até o fim. Foi impossivel processar até o
fim um ciclo de dados dentro de um periodo de
fim de ciclo, p. ex., porque 0 bus néo esta no
estado RUN ou porque ocorreu um erro de bus
durante o servigo.

Solucéo: Voltar a colocar o bus em estado
RUN e em seguida chamar outra vez o servigo
“Read_PD".

Apo6s um fim de ciclo de E/S, as saidas do par-
ticipante foram redefinidas. O chip de protocolo
ndo pode processar nenhum dado de E/S em
um periodo determinado. Uma causa possivel
poderia ser um chip de protocolo com defeito.

Solucgao: Reiniciar o sistema.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

Em um médulo bus terminal com diagnéstico de
bus local encontra-se um participante do bus
local que ndo suporta o diagnéstico de bus
local. Isto pode causar indica¢des de diagnds-
tico erradas.

Add_Error_Info: Posigéo fisica do primeiro
participante do bus local sem diagndstico de
bus local

E preciso especificar um tempo de ciclo (Scan-
time) médio para o modo de funcionamento sin-
crono com o bus ou com o programa.
Solucao: Especificar o valor para o tempo de
ciclo.
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0BB1

0BB2

0BB4

0BB5

0BB6

0BB7

PF

RBUS

O participante especificado comunica um erro
periférico.

Solucgao: Verificar participante.
Add_Error_Info: Posigcéo de erro

(segmento . posicéo)

Solicitacao de reconfiguragédo do participante
especificado. No médulo bus terminal especifi-
cado foi pressionada a tecla de reconfiguracao.
Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicéo)

O microprocessador do participante especifi-
cado executou um reset.

Solucao: Verificar participante.
Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicao)

Piora da qualidade de transmissao na linha de
ida de dados nainterface do bus de entrada (IN)
do participante especificado.

Solucao: Verificar o participante e a conexao.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

Piora da qualidade de transmissao na linha de
retorno de dados na interface do bus de entrada
(IN) do participante especificado.

Solucao: Verificar o participante e a conexao.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

O participante especificado comunicou um fim
de ciclo e, se dispbe de saidas, as redefiniu.
Comporta-se com um reset de bus.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

Solucgao: Reduzir o tempo de ciclo.
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0BCO

0BC2

0BC3

0BC4

0BC5

Mensagem de erro de um acoplador do sis-

tema.

— O bus de nivel inferior entrou em estado de
parado devido a um erro de bus.

— Reset da tensdo da peca mestre do acopla-
dor do sistema.

Solucao: Leitura da causa de erro exata, p. ex.,

com o servico “Get_Error_ Info” (0316},ey), lei-

tura do registro de diagnéstico ou do diagnés-

tico com o software CMD ou PC WORX.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao) do participante de

INTERBUS

Tens&do demasiado baixa para os sensores de
um participante de Loop.

Solucao: Reduzir a quantidade dos participan-
tes conectados ou diminuir a expansao do cir-
culo.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

O chip de protocolo de um participante de Loop
esta quente demais.

Solucao: Reduzir a temperatura ambiente ou
garantir melhor ventilagcdo do participante de
Loop.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

A fonte de corrente interna de um participante
de Loop esta sobrecarregada.

Solucgao: Reduzir a quantidade dos sensores/
atuadores conectados ou verificar se apresen-
tam erros.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

A saida do participante esta sobrecarregada.

Solucgao: Reduzir a quantidade dos sensores/
atuadores conectados ou verificar se apresen-
tam erros.

Add_Error_Info: Posigdo de erro

(segmento . posicao)
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0BDO

0BD1

0BD2

0BD4

0BD5

0BDB

0BDC

USER

EVNT

USER

USER

BUS

A Controller Board n&o pode p6r a configuragdo
em funcionamento porque néo ha uma estru-
tura de bus conectada.

Solucéo: Conectar a estrutura de bus.

N&o foi possivel efetuar uma atualizagdo dos
dados do processo dentro do tempo de ciclo de
dados do processo especificado. A Controller
Board s6 comunica esta situacéo se esta fun-
¢éo tiver sido ativada antes com o servigo
“Set_Value” (0750pey)-

Solucgao: Verificar o sistema ou aumentar a
especificagdo para o tempo de ciclo de dados
do processo com o servigo “Set_Value”
(0750ny)-

Tempo de adverténcia de bus decorrido. Nao foi
possivel transmitir nenhum ciclo de dados den-
tro do tempo de adverténcia de bus especifi-
cado.

Solucgao: Verificar o sistema ou aumentar o
tempo de adverténcia de bus com o servigo
“Set_Value” ou com o software CMD ou PC
WORX.

Ocorreu um erro de bus individual. (A Controller
Board s6 comunica esta situacéo se esta fun-
¢ao tiver sido ativada antes.)

Ocorreu um erro no segmento de bus no qual
esta conectada a ramificacédo da interface de
derivagao do participante especificado. Por
causa disso, a interface de ramificacéo desli-
gou.

Add_Error_Info: Numero do participante desli-
gado

A tarefa de pré-processamento do processo
néo esta mais no estado RUN. O bus foi parado
para que ndo sejam transmitidos dados ndo
pré-processados. Erro no programa de pré-pro-
cessamento (p.ex., divisdo por zero) ou inter-
rupcéo consciente do pré-processamento pelo
usuario.

Um SYSFAIL no sistema “host” criou na Contro-
ller Board uma parada de alarme enquanto este
estava no estado ACTIVE ou RUN.
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0BDD

0BDE

0BDF

0BEO
0BFO0

0BF1

BUS

USER

LOOK
FOR
FAIL

BUS

BUS

BUS

(Esta mensagem de erro deve ter sido liberada
antes (servico “Set_Value” (0750y)).

O bus foi parado, pois caso contrario seriam
transmitidos dados inconsistentes, p.ex., atra-
vés de um enderecamento via byte para um
endereco MPM de 16 bits bloqueado

(— pagina 122).

Solucao: V. cddigo de erro 0B8F na pagina 80.

Erro de sincronizagdo no modo de funciona-
mento sincrono com o bus.

Solucéo: Verificar o sistema ou aumentar o
tempo de adverténcia de bus com o servigo
“Set_Value” ou com o software CMD ou PC
WORKX.

Ocorreu um erro de bus. A Controller Board
interrompeu a transmissao de dados e esta pro-
curando a posicao e a causa do erro.

Solucgao: Aguardar o resultado da busca de
erros.

V. cédigo de erro EO na péagina 49.

A Controller Board redefiniu todas as saidas e
interrompeu a transmissao de dados.

A causade erro encontra-se em um participante
de bus remoto ou no participante antes dele,
incluindo todos os segmentos de bus de ramifi-
cacao.

A causa pode ser o reset da tensdo de um par-
ticipante ou uma ruptura na linha. E possivel ter
ocorrido um defeito na ponte no conector peri-
férico para o bus local ou bus remoto de segui-
mento.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

Anomalia na transmissé@o de dados no médulo
bus terminal especificado. Ou o conector para o
bus remoto de derivacdo ramificado nao foi
inserido, ou sua ponte apresenta defeito.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)
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O0BF2 BUS Anomalia na transmissédo de dados no médulo
bus terminal especificado. Ou o conector para o
bus remoto de seguimento nao foi inserido, ou
sua ponte apresenta defeito.

Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicao)

OBF3 BUS Anomalia na transmisséo de dados no médulo
bus terminal especificado ou em seu bus local.
Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicéo)

OBF4 BUS Anomalia de transmisséo (erro CRC) na linha
de ida da interface de bus de entrada (IN) do
participante especificado.

Solucao: Verificar o segmento:

— Blindagem do cabo do bus (conectores enfi-
chaveis)

— Ligacao a terra/ligagcao equipotencial

— Defeito em conectores enfichaveis ou pon-
tos de solda

— Escalamento de tenséo na alimentagéo
I6gica do participante de bus remoto

— Falha na confecgéo da fibra ética

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicéo)

OBF5 BUS Anomalia de transmisséo (erro CRC) na linha
de retorno da interface de bus de entrada (IN)
do participante especificado.

Solucgao: V. codigo de erro 0BF4 na pagina 86.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicéo)

O0BF6 BUS V. cdédigo de erro OBFO na pagina 85.
Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicao)
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0BF8
0BF9
O0BFA
O0BFB

OBFC

0C10
0C11
0C12
0C13

RB

Ocorreu um erro multiplo no participante espe-
cificado. Nao foi possivel localizar o erro com
exatidao. Possiveis posi¢des do erro:

— O participante especificado

— O bus completo anterior a ele

— Todos os participantes conectados em
OUT?2 do participante especificado

Solucao: Verificar o sistema:

— Blindagem do cabo do bus (conectores plu-
gaveis )

— Ligacao a terra/ligagéo equipotencial

— Defeito em conectores plugaveis ou pontos
de solda

— Rupturas de cabo

— Escalamento de tensdo na alimentacao
I6gica do participante de bus remoto

E possivel encontrar indicagcdes sobre a posi-

¢ao de erro através dos pontos de menu PF

TEN ou CRC TEN (pagina 29) (servico

“Get_Diag_Info” (032By,ey))-

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

V codigo de erro OBFO na pagina 85, mas a
posicao de erro pode ser outra.

O erro pode estar em todos os participantes e
rotas de transmissao que se encontram nas
ramificagées antes do participante especifi-
cado.

Na estrutura de bus conectada falta um partici-
pante que esta inscrito na configuracéo ativa e
que nao esta marcado como desligado.
Solucgao: Comparar a estrutura de bus com a
configuragao atual. Considerar os segmentos
de bus desligados.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)
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0C14 RB  Erro multiplo no segmento do participante espe-
0C15 cificado devido a anomalias de transmissao.
0C16 Solucgao: Verificar o segmento:
oc17 — Blindagem do cabo do bus (conectores plu-
gaveis ),
— Ligacao a terra/ligacao equipotencial
— Defeito em conectores plugaveis ou pontos
de solda
— Escalamento de tenséo na alimentagao
I6gica do participante de bus remoto
— Falha na confecgéo da fibra ética
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicéo)
0C18 RB  Fim de ciclo multiplo no segmento do partici-
0C19 pante especificado devido a anomalias de
0C1A transmissao.
0C1B Solugao: V. cédigo de erro 0C14 na pagina 88.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicao)
0C1C RB  Anomalia de transmisséao (erro CRC) na linha
0C1D de ida da interface de bus de entrada (IN) do
0C1E participante especificado.
O0C1F Solugao: V. cédigo de erro 0C14 na pagina 88.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicao)
0C20 RB Interrupgéo na linha de ida para a interface de
0C21 bus (IN) do participante especificado.
0C22 Solucao: Verificar se ndo ha interrupgdes no
0C23 cabo, no conector e nas conexodes de
INTERBUS.
Add_Error_Info: Posigcéo de erro
(segmento . posicéo)
0C24 RB  Anomalia de transmisséo (erro CRC) na linha
0C25 de retorno da interface de bus de entrada (IN)
0C26 do participante especificado.
0C27 Solucao: V. cédigo de erro 0C14 na pagina 88.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicéo)
88 PHENIX 5277CCO1

CONTACT



0C47

Cadigo Tipo Descricao e solugao

0C28
0C29
0C2A
0Cc2B

oc2C
0C2D
0C2E
0C2F

0C30
0C31
0C32
0C33

0C40
0C41
0C42
0C43

0C44
0C45
0C46
0C47

RB

RB

RB

DEV

DEV

Interrupcdo na linha de retorno da interface de
bus de entrada (IN) do participante especifi-
cado.

Solucao: Verificar se ndo hé interrupgdes no
cabo, no conector e nas conexdes de
INTERBUS.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

Falta ponte ou ponte apresenta defeito (falha de
contato, ponto de solda frio) no conector do bus
de seguimento do participante anterior.
Add_Error_Info: Posicdo de erro

(segmento . posicéo)

Erro multiplo no segmento do participante de
INTERBUS especificado.

— Anomalias de transmissao

— O participante de INTERBUS especificado
possui um chip de protocolo que nédo é
suportado pelo firmware de sua Controller
Board.

Solucao: V. cddigo de erro 0C714 na pagina 88

ou trocar o participante especificado por um

participante com chip SUPI 3.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

O cddigo de comprimento do participante espe-
cificado ndo coincide com o registro no quadro
de configuragéo (— pagina 122).
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

Solucao: Alterar o cddigo de comprimento ou
inserir um participante adequado ao cédigo de
comprimento.

O cadigo de identificacdo do participante espe-
cificado ndo coincide com o registro no quadro
de configuragéo (— pagina 122).
Add_Error_Info: Posicdo de erro

(segmento . posicéo)
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0C48 DEV E possivel ler o bus, mas ndo o colocar em fun-
0C49 cionamento.

0C4A — O registro de dados do participante especi-
0C4B ficado foi interrompido.

— O comprimento do registro de dados do par-
ticipante especificado ndo corresponde ao
codigo de comprimento no quadro de confi-
guragéo (— pagina 122).

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicéo)

0C4C DEV Foiinstalado um participante errado (cédigo de
0C4D identificagdo inadmissivel).

0C4E Add_Error_Info: Posicéo de erro

0C4F (segmento . posigéo)

0C54 DEV Q participante especificado possui um chip de
0C55 protocolo que n&o é suportado pelo firmware da
0C56 Controller Board.

0C57 Solucgao: Trocar o participante especificado por

um participante com chip SUPI 3.

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicéo)

0C58 DEV A transmissao de dados na interface de bus

0C59 remoto de seguimento (OUT1) do participante

0C5A especificado foi interrompida.

0C5B Solucao: Verificar se o conector esta inserido
ou se a ponte para a identificacdo do conector

(RBST ou LBST) apresenta defeito.

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicao)

0C5C DEV A transmissao de dados na interface de bus de

0C5D ramificagcdo (OUT2) do participante especifi-

0C5E cado foi interrompida.

0C5F Solucgao: Verificar se o conector estd inserido
ou se a ponte para a identificagao do conector

(RBST ou LBST) apresenta defeito.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0C60
0ce1
0C62
0C63

0C64
0C65
0C66
0C67

0C68
0C69
0C6A
0ceéB

0ceC
0CéD
0C6E
0C6F

0C70
0C71
0C72
0C73

DEV

DEV

DEV

DEV

DEV

Foi diagnosticado um erro na interface de
seguimento (OUT1), ndo ocupada, do partici-
pante especificado.

Solucao: Verificar o participante e troca-lo se
necessario.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

Foi diagnosticado um erro na interface de rami-
ficagdo (OUT2), ndo ocupado, do participante
especificado.

Solucao: Verificar o participante e troca-lo se
necessario.

Add_Error_Info: Posicdo de erro

(segmento . posicéo)

No participante especificado foi ultrapassado o
tempo de transmissao para dados de E/S.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

O participante especificado efetuou um reset
devido a defeito ou falta de alimentagéo de ten-
sdo.

Solucao:

— Verificar participante.

— Verificar se a alimentag¢&o de tensdo man-
tém o valor nominal, ou se nao ha ultrapas-
sagem da proporcéo de corrente alternada.

— Verificar se a fonte de alimentagdo nao esta
sobrecarregada (v. a folha de dados corres-
pondente).

Add_Error_Info: Posicdo de erro

(segmento . posicéo)

A Controller Board tentou colocar o bus em fun-
cionamento antes que todos os participantes
estivessem prontos.

Solucao:

— Trocar o participante.

— Retardar a chamada do servigo
“Activate_Configuration” (0711p¢y)-

— Elevar o retardo da partida no software
CMD ou PC WORKX.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)
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0C74 DEV Foj ajustado um modo de funcionamento inad-

0C75 missivel no chip de protocolo INTERBUS de um

0C76 participante.

0C77 Solucao: Trocar o participante ou ajustar um
modo de funcionamento valido.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

0C78 RB O comprimento de dados do participante espe-
cificado n&o coincide com o quadro de configu-
racdo (— pagina 122) quando o canal PCP
dinamico esta ligado.

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicéo)

0C79 RB QO cddigo de identificagdo do participante espe-
cificado n&o coincide com o quadro de configu-
racao (— pagina 122) quando o canal PCP
dindmico esté ligado.

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicéo)

0C7A RB A amplitude do canal PCP dindmico do partici-
pante especificado ndo é admissivel.

Add_Error_Info: Posigcéo de erro

(segmento . posicao)

0C7B RB QO participante especificado tem um cédigo de
identificacdo para participante com canal PCP
dindmico, mas nao pode usa-lo.

— O participante especificado ndo dispde de
um chip de protocolo correspondente.

— O firmware da Controller Board ainda nédo
suporta participantes com canal PCP dinéa-
mico.

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicao)

0C7C RB QO canal PCP dinamico do participante especifi-
cado esta ligado, embora devesse estar desli-
gado.

Add_Error_Info: Posigcéo de erro

(segmento . posicao)
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0C7D

0C7E

0Cs80
0C81
0C82
0C83

0C84
0C85
0C86
0C87

RB

RB

OuT1

ouT1

O canal PCP dinamico do participante especifi-
cado esta desligado, embora devesse estar
ligado.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

O chip de protocolo INTERBUS no participante
especificado ndo pode ser operado na configu-
racao especificada, pois ndo suporta as fun-
¢Oes necessarias para tanto.

Solucao: Trocar o participante.

Erro multiplo na interface de bus de seguimento

(OUT1) do participante especificado, devido a

um defeito ou no cabo do bus conectado neste

interface, ou no participante seguinte ou em um

participante no proximo bus local.

Solucao: Verificar o segmento:

— Blindagem do cabo do bus (conectores plu-
gaveis )

— Ligacao a terra/ligagéo equipotencial

— Defeito em conectores plugaveis ou pontos
de solda

— Escalamento de tensdo na alimentagao
I6gica do participante de bus remoto

— Falha na confecgéo da fibra ética

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

Erro multiplo (fim de ciclo) na interface de bus
de seguimento (OUT1) devido a defeito

— no cabo do bus conectado

— no participante seguinte

— em um participante de um bus local
seguinte.

Solucgao: V. codigo de erro 0C80.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicao)
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0C88 OUT! Na interface do bus de seguimento (OUT1) do
0C89 participante especificado foram encontrados
0C8A dispositivos que nao estao inscritos na configu-
0C8B racdo ativa. Pode se tratar de cabos de

INTERBUS nos quais ndo tenham sido conec-

tados participantes.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

0C8C OUT! E possivel ler o bus, mas ndo o colocar em fun-

0C8D cionamento.

0C8E — O registro de dados na interface de bus

0C8F remoto de seguimento (OUT1) do partici-
pante especificado foi interrompido.

— A quantidade de registro de dados do parti-
cipante conectado na interface do bus
remoto de seguimento (OUT1) n&o coincide
como caodigo de comprimento.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

0C90 OUT1 Q participante nao pdde ativar o segmento de
0C91 bus que o segue, pois ndo efetuou um reset da
0C92 tensdo ou apresenta defeito.

0C93 Solucgao:

1. Verificar participante.

2. Verificar se a alimentagao de tensdo man-
tém o valor nominal, ou se nédo ha ultrapas-
sagem da proporcao de corrente alternada
(v. a folha de dados correspondente).

3. Verificar se a fonte de alimentacdo deste
mddulo bus terminal ndo esta sobrecarre-
gada (v. a folha de dados correspondente).

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicéo)

0C94 OUT1 Na interface de bus remoto de seguimento

0C95 (OUT1) do participante especificado foi encon-

0C96 trado um participante de bus local.

0C97 Solugao: Conectar um participante de bus
remoto

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0C98
0C99
0C9A
0C9B

0CAO0

0CCo
occC1
0Ccc2
0CC3

0CC4
0CC5
0CC6
0cc7

OuT1

OouT2

ouT2

O participante conectado na interface de bus
remoto de seguimento (OUT1) do participante
especificado é desconhecido (ou seja, tem um
codigo de identificagéo invalido).

Solucao: Trocar o participante.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

Foi feita uma tentativa de parametrizar um bus
como desativavel sem efeito retroativo, mas o
bus ndo contém um participante SUPI 3.

Solucao: Utilizar somente participantes SUPI 3.

Erro multiplo na interface de bus de seguimento

(OUT 2) do participante:

— Em OUT 2 foi conectado um cabo de
INTERBUS sem patrticipante.

— H& um cabo de INTERBUS com defeito,
pertencente ao participante especificado.

— H& um participante com defeito, conectado
ao participante especificado.

— Queda da alimentacao de tensdo para o
modulo eletronico (tens&o logica Uj) que
esta disponivel por meio do mddulo bus ter-
minal.

Solucao: Verificar o bus remoto/bus local.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicao)

Erro multiplo (fim de ciclo) na interface de bus

de ramificacdo (OUT 2) do participante:

— H& um cabo de INTERBUS com defeito,
pertencente ao participante especificado.

— Ha um participante com defeito, conectado
ao participante especificado.

— Queda da alimentacéao de tensdo para o
modulo eletrénico (tens&o logica Uj) que
esta disponivel por meio do médulo bus ter-
minal.

Solucao: Verificar o bus remoto/bus local.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)
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0CC8 OUT2 Na interface do bus de seguimento (OUT 2) do

0CC9 participante especificado foram encontrados

0CCA mais dispositivos conectados do que projeta-

0CCB dos. Pode se tratar de cabos de INTERBUS nos
quais ndo tenham sido conectados participan-
tes.

Solucéo: Reduzir a quantidade de participan-

tes.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

0CCC oOuT2 E possivel ler o bus, mas néo o colocar em fun-
0ccD cionamento.

0CCE Solucgéo: Ajustar o registro do codigo de com-
O0CCF primento no quadro de configuragéo

(— pagina 122) ou trocar o participante.

Add_Error_Info: Posigcéo de erro

(segmento . posicéo)

0CDO0 OUT2 Apos abrir a interface de bus de ramificagéo
0CD1 (OUT 2) do participante especificado, foram
0CD2 incorporados no circulo de dados mais partici-
0CD3 pantes do que um maédulo bus terminal.

O participante conectado na interface de bus de

ramificacdo (OUT 2) do participante especifi-

cado efetuou um reset de tensdo ou apresenta
defeito.

Solucgao:

— Verificar o participante conectado em OUT2
do participante especificado.

— Verificar se a alimentac&o de tenséo deste
participante mantém o valor nominal, ou se
nao ha ultrapassagem da proporgao de cor-
rente alternada (v. a folha de dados corres-
pondente).

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicao)

0CD4 RB V. cddigo de erro 0DD4 na pagina 104.

0CD5

0CD6

0CD7

0CD8 RB V. cddigo de erro 0DD8 na pagina 104.

0CcD9

0CDA

ocbB
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

ocbC
ocDD
O0CDE
O0CDF

0D10
0D11
0D12
0D13

0D14
0D15
0D16
0D17

0D18
oD19
OD1A
0D1B

oD1C
0D1D
OD1E
O0D1F

RB

LB

LB

LB

LB

V. cédigo de erro ODDC na pagina 104

Na estrutura de bus conectada falta um partici-
pante que foi projetado e que nao estda marcado
como desligado.

Solucao: Comparar a estrutura de bus com a
configuragao atual. Considerar os segmentos
de bus desligados.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicao)

Erro multiplo no segmento do participante espe-
cificado devido a anomalias de transmisséo.

Solucao: Verificar o segmento:

— Blindagem do cabo do bus (conectores plu-
gaveis )

— Ligacao a terra/ligagéo equipotencial

— Defeito em conectores plugaveis ou pontos
de solda

— Escalamento de tens&o na alimentacéo
I6gica do participante de bus remoto.

— Falha na confecg¢éo da fibra ética

Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicéo)

Fim de ciclo multiplo no segmento do partici-
pante especificado devido a anomalias de
transmissao.

Solucgao: V. cddigo de erro 0D 14 na pagina 97.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

Anomalia de transmissao (erro CRC) na linha
de ida da interface de bus de entrada (IN) do
participante especificado.

Solucgao: V. cédigo de erro 0D14.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)
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0D20 LB |Interrupgéo na linha de ida para a interface de
0D21 bus (IN) do participante especificado.
0D22 Solucao: Verificar se ndo ha interrupgdes no
0D23 cabo, no conector e nas conexdes de
INTERBUS.
Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicao)
0D24 LB  Anomalia de transmisséao (erro CRC) na linha
0D25 de retorno da interface de bus de entrada (IN)
0D26 do participante especificado.
oD27 Em participante Loop: via de transmissé@o do
ultimo participante ao médulo bus terminal
Solugao: V. codigo de erro 0D 14 na pagina 97.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicéo)
0D28 LB Interrupcgdo na linha de retorno da interface de
0D29 bus de entrada (IN) do participante especifi-
0D2A cado.
0D2B Em participante Loop: via de transmissé@o do
ultimo participante ao modulo bus terminal.
Solucao: Verificar se ndo hé interrupg¢des no
cabo, no conector e nas conexodes de
INTERBUS.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicéo)
0D2C LB  Falta ponte ou ponte apresenta defeito (RBST
0D2D ou LBST) no conector do bus de seguimento do
O0D2E participante anterior.
OD2F Add_Error_Info: Posi¢édo de erro
(segmento . posicéo)
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0D30
0D31
0D32
0D33

0D40
0D41
0D42
0D43

0D44
0D45
0D46
0D47

0D48
0D49
0D4A
oD4B

LB

DEV

DEV

DEV

Erro multiplo no segmento do participante de

INTERBUS especificado.

— Anomalias de transmisséo

— O participante especificado possui um chip
de protocolo que n&o é suportado pelo fir-
mware da Controller Board.

Solucao: Verificar o segmento:

— Blindagem do cabo do bus (conectores plu-
gaveis )

— Ligacao a terra/ligacéo equipotencial

— Defeito em conectores plugaveis ou pontos
de solda

— Escalamento de tensdo na alimentagao
I6gica do participante de bus remoto

— Falha na confecgéo da fibra ética

— Trocar o participante especificado por um
participante com chip SUPI 3.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

O cddigo de comprimento do participante espe-
cificado ndo coincide com o registro no quadro
de configuragéo (— pagina 122).
Add_Error_Info: Posicdo de erro

(segmento . posicéo)

O cadigo de identificacdo do participante espe-
cificado ndo coincide com o registro no quadro
de configuragéo (— pagina 122).
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

E possivel ler o bus, mas néo o colocar em fun-

cionamento.

— O registro de dados do participante especi-
ficado foi interrompido.

— O comprimento do registro de dados do par-
ticipante especificado nédo corresponde ao
codigo de comprimento no quadro de confi-
guragéo (— pagina 122).

Add_Error_Info: Posigdo de erro

(segmento . posicao)

5277CCO01

PHCGENIX
CONTACT 99



Cadigo Tipo Descricao e solucao

0D4C DEV Foiinstalado um participante errado (cédigo de
0D4D identificacao inadmissivel).
OD4E Solugao: Trocar o participante.
0D4F Add_Error_Info: Posicio de erro
(segmento . posicéo)
0D50 DEV H4um participante de bus remoto instalado em
o0D51 um bus local.
0D52 Solugao: Trocar o participante.
0D53 Add_Error_Info: Posicio de erro
(segmento . posicao)
0D54 DEV Q participante especificado possui um chip de
0D55 protocolo (SUPI 1) que n&o é suportado pelo fir-
0D56 mware da Controller Board.
0D57 Solucao: Trocar o participante por um partici-
pante com chip SUPI 3.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicao)
0D58 DEV A transmissao de dados na interface de bus
0D59 remoto de seguimento (OUT1) do participante
OD5A especificado foi interrompida.
0D5B Solucgao: Verificar se o conector estd inserido
ou se a ponte para a identificagao do conector
(RBST ou LBST) apresenta defeito.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicao)
0D5C DEV A transmissao de dados na interface de bus de
0D5D ramificacdo (OUT2) do participante especifi-
OD5E cado foi interrompida.
OD5F Solucao: V. cddigo de erro 0D58 na
pagina 100.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicao)
0D60 DEV Foi diagnosticado um erro na interface de
0D61 seguimento (OUT1), ndo ocupada, do partici-
0D62 pante especificado.
0D63 Solucgao: Verificar o participante e troca-lo se
necessario.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicéo)
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

0D64
0D65
0D66
0D67

0D68
0D69
OD6A
0Dé6B

obeC
0D6D
0D6E
0D6F

0D70
0D71
0D72
0D73

0D74
0D75
0D76
0D77

0D78

DEV

DEV

DEV

DEV

DEV

LB

Foi diagnosticado um erro na interface de rami-
ficagdo (OUT1), ndo ocupada, do participante
especificado.

Solucao: Verificar o participante e troca-lo se
necessario.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

No participante especificado foi ultrapassado o
tempo de transmisséo para dados de E/S

(fim de ciclo de E/S).

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

O participante especificado efetuou um reset
devido a um defeito ou a falta de alimentacao
de tenséo.

Solucao: V. cédigo de erro 0C6C na pagina 91.

Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicéo)

A Controller Board tentou colocar o bus em fun-
cionamento antes que todos os participantes
estivessem prontos.

Solucao:

— Trocar o participante.

— Retardar a chamada do servico
“Activate_Configuration” (0711y,¢y).

— Elevar o retardo da partida no software
CMD.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

Transmisséo de dados interrompida. Modo de
funcionamento errado no participante especifi-
cado.

Solucgao: Trocar o participante ou ajustar um
modo de funcionamento valido.
Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicao)

O comprimento de dados do participante espe-
cificado ndo coincide com o quadro de configu-
racao (— pagina 122) quando o canal PCP
dinamico esta ligado.

Add_Error_Info: Posicdo de erro

(segmento . posicao)
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0D79 LB O cddigo de identificagdo do participante espe-
cificado ndo coincide com o quadro de configu-
racdo (— pagina 122) quando o canal PCP
dindmico esté ligado.

Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicao)

OD7E LB O chip de protocolo INTERBUS no participante
especificado ndo pode ser operado na configu-
racdo especificada, pois ndo suporta as fun-
cOes necessarias para tanto.

Solugao: Trocar o participante.

0D80 OUT? Erro multiplo na interface de bus de seguimento

oD81 (OUT1) do participante especificado.

0D82 Solugio: V. cddigo de erro 0C80 na pagina 93.

0D83 Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicéo)

0D84 OUT! Erro multiplo (fim de ciclo) na interface de bus

0D85 de seguimento (OUT1) do participante especifi-

0D86 cado.

0D87 Solucéo: V. cddigo de erro 0D80.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicéo)

0D88 OUT! Na interface do bus de seguimento (OUT1) do

0D89 participante especificado foram encontrados

OD8A dispositivos que ndo estéo projetados. Pode se

0D8B tratar de cabos de INTERBUS nos quais ndao
tenham sido conectados participantes.
Add_Error_Info: Posicéo de erro
(segmento . posicao)

0D8C OuTi E possivel ler o bus, mas néo o colocar em fun-

0D8D cionamento.

ODSE Solugao: V. codigo de erro 0C8C na pagina 94.

0D8F Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicao)

0D98 OUT1 V. cddigo de erro 0C98 na pagina 95.

0D99

0D9A

0D9B
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

oD9C
0D9D
ODYE
OD9F

oDCo
oDC1
oDC2
oDC3

oDC4
0DC5
0DC6
oDC7

oDCs8
oDC9
ODCA
obCB

obcc
oDCD
ODCE
ODCF

0DDO
0DD1
0DD2
0DD3

OuT1

ouT2

ouT2

ouT2

OouT2

ouT2

A estrutura de bus instalada é composta por
mais participantes do que foi projetado.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

Erro multiplo na interface de bus de seguimento
(OUT2) do participante especificado.

Solucao: V. cédigo de erro 0CCO na pagina 95.

Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicao)

Fim de ciclo mdltiplo na interface de bus de
ramificagdo (OUT2) do participante especifi-
cado.

Solucao: V. cédigo de erro 0CC4 na pagina 95.

Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicéo)

Na interface do bus de seguimento (OUT2) do
participante especificado foram encontrados
dispositivos que nao estao projetados. Pode se
tratar de cabos de INTERBUS nos quais nao
tenham sido conectados participantes.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

E possivel ler o bus, mas ndo o colocar em fun-
cionamento.

Solucgao: Ajustar o registro do cédigo de com-
primento no quadro de configuragéo

(— pagina 122) ou trocar o participante.
Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

V. coédigo de erro 0CDO na pagina 96.
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0DD4
0DD5
0DD6
0DD7

0DD8
0DD9
ODDA
oDDB

obDC
0DDD
ODDE
ODDF

OFxx

OFA4

OFC3

OouT2

OouT2

OouT2

CTRL

CTRL

CTRL

Erro de bus periférico no bus periférico de 8 fios
que esta conectado ao participante especifi-
cado. Causas possiveis:

— Participante com defeito no bus periférico
— Defeito no cabo do bus periférico

— Queda da tenséo logica U

Solucao: Verificar o bus periférico

Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicéo)

O bus local conectado no mddulo bus terminal
especificado € composto por mais participantes
de bus local do que esta inscrito na configura-
¢éao ativa. Pode se tratar de cabos de
INTERBUS nos quais ndo tenham sido conec-
tados participantes.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicéo)

O participante conectado na interface de bus de
seguimento (OUT2) do participante especifi-
cado é desconhecido (cédigo de identificagao
invalido).

Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicao)

Erro do sistema na Controller Board (erro de
hardware ou firmware)

Solucgao: Recarregar o firmware. Se a mensa-
gem de erro continuar a ser gerada, ha um erro
de hardware. Trocar a Controller Board

Erro geral de controle na memdria de parame-
trizacdo. A descricdo da memdria de parametri-
zacao foi interrompida.

Solucao: Formatar a memdéria de parametriza-
¢do com um firmware > 4.12.

Incompatibilidade com o componente de diag-
noéstico de PLC na confirmagéo automatica de
erros periféricos em um firmware < 4.15.
Solucao: Recarregar o firmware. Se a mensa-
gem de erro continuar a ser gerada, ha um erro
de hardware. Trocar a Controller Board
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1010

1011

1012

1013

1019
101A
101B
101C
101D
101E

1020
1021
1022
1023
1024
1025

CTRL

CTRL

CTRL

CTRL

CTRL

CTRL

Erro de firmware na Controller Board.

Causas possiveis: Nao ha unidade de proces-
samento central no porta-médulos ou a unidade
de processamento central encontra-se em
RUN, embora a Controller Board esteja em
modo de funcionamento de teste.

Solucgao: Operar a Controller Board em um sis-
tema com unidade de processamento central
ou parar a unidade de processamento central
quando a Controller Board estiver em modo de
funcionamento de teste.

Erro de hardware na Controller Board.
Solucgao: Trocar a Controller Board.

— O firmware apresenta um erro.

— O download do novo firmware sem éxito,
impossivel atualizar o firmware.

— Ha um erro de hardware.

Solucao: Recarregar o firmware. Se a mensa-
gem de erro continuar a ser gerada, ha um erro
de hardware. Trocar a Controller Board.

Ha um erro de firmware. (v. coédigo de erro
1012.)

MPM Manager Error - erro na Controller Board.
Solucgao: Trocar a Controller Board.

Erro da memoria de parametrizagéo na Contro-
ller Board.

Solucao: Trocar a memdoria de parametrizacéao
ou a Controller Board.
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1030 CTRL Power on Selftest Error - Erro de hardware na

1031 Controller Board.

1032 Causa possivel: O PLC est4 funcionando

1033 enquanto a Controller Board é redefinido.

1034 Solucéo:

1035 — Primeiro parar o PLC, e depois reinicializar

1036 a Controller Board.
— Trocar a Controller Board.

1051  CTRL RS-232-Error - erro na Controller Board.

1052 Solucéo: Trocar a Controller Board.

1053

1054

1055

1056 O download do firmware foi interrompido. Ultra-
passagem de tempo no protocolo de transmis-
s80 ou na interface RS-232/V24
Solucao: Verificar a conexao RS-232/V24 e
reiniciar a transmisséo.

1057 O download do firmware foi interrompido. O pro-
grama acionou um reinicio.
Solucgao: Tentar carregar o firmware nova-
mente.

1101  CTRL Host Adaptation Error - erro na Controller
Board.
Solucao: Trocar a Controller Board.

1210 Héa um participante com erro de firmware no cir-
culo de INTERBUS.
Solucgao: Troca-lo.
Add_Error_Info: Quantidade de participantes
com falhas

1211 Foi ajustado um numero de escravo néo autori-
zado (autorizado: 0 ou 1), ou ha um erro de har-
dware.
Solucgao: Registrar o nimero de escravo cor-
reto (0 ou 1) ou trocar o participante.
Add_Error_Info: Numero de escravo anémalo

1212 Héa um participante com um chip de protocolo
errado no circulo de INTERBUS. S6 é autori-
zada a presenca de participantes com o chip de
protocolo SUPI 3 (ou superior).
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Cadigo Tipo Descricao e solugao

1213

1217

1402

1410

1. Foram utilizados comprimentos de dados
nao autorizados no modo de microproces-
sador (p. ex., palavras zero).

Solucéo: Retirar a alimentacédo de tenséo

externa do acoplador do sistema por um ins-

tante para reinicializar o componente escravo.

2. O componente escravo do acoplador do sis-
tema néo possui um cédigo de identificacdo
correto.

Solucéao: Entrar o cddigo de identificagéo cor-

reto.

O chip de protocolo foi inicializado diversas
vezes. (Quando o cdédigo de identificagcéo no
hardware apresentar NOT-READY, o chip de
protocolo SUPI 3 s6 pode ser inicializado uma
vez. Isto ndo é valido para outros codigos de
identificagdo.)

Solucao: Garantir que o chip de protocolo s6
seja inicializado uma vez.

Desligar o chip de protocolo da tensao e tentar
novamente.

O cartdo coprocessador nao pode processar o
ultimo servigo chamado. Ocorreu um conflito de
estado no bootloader, p. ex., um servico de ten-
tar abrir um arquivo ja aberto.

Solucao: Verificar as duas ultimas chamadas
de servico.

Add_Error_Info: Servigo no qual ocorreu o
conflito: (X_X significa “PC104_Download”)
0001 ey “X_X _Initiate_Request” (0290y,¢5)
00025 “X_X _Open_File_Request” (0291,64)
0003}y “X_X _Send_File_Request” (0292},¢y)
0004,y “X_X _Close_File_Request” (0293},4)
00055 “X_X _Terminate_Request” (0294},cx)

Ocorreu um erro ao abrir um arquivo com o ser-
vico “PC104_Download_Open_File_Request’
(0291 gy)-

Add_Error_Info: Arquivo no qual ocorreu o
erro

00014 arquivo “bootld.ini”

00024 Outros arquivos
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Cadigo Tipo Descricao e solucao

1411

1412

1413

1414

1420

1421

1422

FC

Ocorreu um erro ao escrever um arquivo com o
servico
“PC104_Download_Send_File_Request’
(0292,6y)-

Add_Error_Info: Sempre 0001;,¢y

Ocorreu um erro ao fechar um arquivo com o
servico
“PC104_Download_Close_File_Request”
(02936y)-

Add_Error_Info: Arquivo no qual ocorreu o
erro

00014 arquivo “bootld.ini”

00024 Outros arquivos

Ocorreu um erro ao abrir o arquivo “bootld.ini”.
Add_Error_Info: sempre 00015y

Foi feita uma tentativa de abrir um arquivo inva-
lido com o servico
“PC104_Download_Open_File_Request’
(0291},¢x). Ao carregar um firmware, o primeiro
arquivo a ser aberto deve ser sempre “boo-
tld.ini”. Este arquivo deve conter os nomes de
todos os outros arquivos que deverao ser aber-
tos.

Solucgao: Verificar a ordem dos arquivos ao
efetuar o download e os itens inscritos em “boo-
tld.ini”.

Add_Error_Info:

0001},¢x “bootld.ini” ndo é o primeiro arquivo
0002, O arquivo é um arquivo de sistema
0003;,ex O nome do arquivo nao esta em “boo-
tld.ini”

O download do firmware foi interrompido ao ser
pressionada uma tecla no teclado do PC.

Add_Error_Info: Posigcéo de interrupgéo no
bootloader: 0001,,gx 0u 0002,y

O download do firmware foi interrompido por um
erro.

Add_Error_Info: sempre 0000,y

O Field Controller nao contém um firmware prin-
cipal.

Solucgao: Enviar o Field Controller para
Phoenix Contact.
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2021

Cadigo Tipo Descricao e solugao

1430* FC
1431
1433

1434 FC

1435* FC

2002
2010
2011

2012
2013
2014
2015

2020

2021

Erro geral de controle no firmware principal.

Solucéo: Enviar o Field Controller para Phoe-
nix Contact.

Erro geral de controle no firmware principal.
O download do firmware nao foi corretamente
concluido.

Solucao: Repetir o download do firmware.

O Field Controller ndo contém um firmware prin-
cipal. O download do firmware nao foi correta-
mente concluido.

Solucao: Repetir o download do firmware.
V. cédigo de erro 1402 na pagina 107.
V. cédigo de erro 1410 na pagina 107.

Ocorreu um erro ao escrever um arquivo com o
servigco
“PC104_Download_Send_File_Request”
(0292},¢«) OU cOM O servico
“PC104_Download_Transfer_File_Request”
(02B6hey)-

Add_Error_Info: Em caso de (0292y,¢,), sem-
pre 0001},¢y; em caso de (02B6},ey), cédigo de
erro do acionador do sistema de arquivo corres-
pondente

V. codigo de erro 1412 na pagina 108.
V. codigo de erro 1413 na pagina 108.
V. codigo de erro 1414 na pagina 108.

Erro ao excluir um arquivo, p. ex., ao excluir o
projeto de boot.

Foi utilizado um cédigo de mensagem desco-
nhecido.

Add_Error_Info: C4digo de mensagem desco-
nhecido

Ocorreu uma violagao de acesso, p. ex., devido
a tentativa de acesso a uma variavel protegida
com uma senha errada.

Solucao: Utilizar a senha correta.
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Cadigo Tipo Descricao e solucao

2022

2023

2024

2025

2026

2027

2028

2029

202A

202B

Ocorreu um erro ao escrever em um arquivo
INI. Foi feita uma tentativa de excluir uma vari-
avel inexistente.

Ocorreu um erro na leitura de um arquivo INI.
Foi feita uma tentativa de excluir uma variavel
inexistente.

Ocorreu um erro ao abrir um arquivo.

Add_Error_Info: Cédigo de erro do acionador
do sistema de arquivo correspondente.

Ocorreu um erro ao ler um arquivo.

Add_Error_Info: Codigo de erro do acionador
do sistema de arquivo correspondente.

Ocorreu um erro ao fechar um arquivo.

Add_Error_Info: Cddigo de erro do acionador
do sistema de arquivo correspondente.

Ocorreu um File-Handle invalido durante um
servico para o File-Transfer.

Nos servigos
“PCP_Read_With_Name_Request” (0098},¢)
ou “PCP_Write_With_Name_Request”
(00971ey) foi utilizada uma referéncia de comu-
nicagdo invalida.

Add_Error_Info: Referéncia de comunicagéo
errada

Ocorreu um erro no servigo
“PC104_File_Transfer_loctl_Request”
(02B8pcy)-

Add_Error_Info: Cédigo de erro da fungao
VxWorks ioctl()

No servigco
“PC104_File_Transfer_loctl_Request”
(02B8;,¢y) @ quantidade dos seguintes bytes é
grande demais (parametro No_of_Bytes).

Add_Error_Info: Pardmetro No_of_Bytes

O servigo
“PC104_File_Transfer_loctl_Request”
(02B8},¢x) contém uma fungdo ndo autorizada
no parametro Function.

Add_Error_Info: Parametro Function
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2113*

Cadigo Tipo Descricao e solugao

202C

202D

202E

202F

2030

2111* FC

2112 FC

2113* FC

Com o servigo
“PC104_File_Transfer_Open_Request”
(02B4,¢4) né@o foi possivel abrir um arquivo, pois
foi alcangada a quantidade maxima de arquivos
abertos.

Solucgao: Fechar pelo menos um dos arquivos
abertos.

Ha um registro anémalo no arquivo SVC. Entre
dois simbolos de cardinal (simbolo #) ndo ha
nem a palavra-chave “CMD”, nem um ndmero
hexadecimal (0OxXXXX).

Solucao: Verificar o arquivo SVC.

Add_Error_Info: Numero de linha com o regis-
tro anémalo

Ha um registro anémalo no arquivo SVC. O
arquivo SVC néo foi estruturado logicamente.
Solucao: Verificar o arquivo SVC.

Add_Error_Info: Numero de linha com o regis-
tro andmalo

Foi ultrapassada a quantidade maxima de para-
metros em um servico em um arquivo SVC.
Solucao: Verificar o arquivo SVC e reduzir a
quantidade de parametros.

Add_Error_Info: Numero de linha com o regis-
tro andmalo

Foi recebida uma confirmagao de servigo nega-
tiva.

Queda da tenséo da bateria. Possivel perda
dos dados de hora e data no relégio de tempo
real, assim como de dados de retencéo.
Solucgao: Trocar a bateria por uma nova (litio,
3,6 V-AA).

Ainda n&o foi parametrizado nenhum endereco
IP ou o endereco IP tem o valor 0.0.0.0. Esta
mensagem de alerta é sempre indicada em dis-
positivos novos.

Solucéo: Parametrizar o endereco IP.

Ocorreu um erro durante a transmisséo dos
dados de configuragdo do PC WORX
(p. ex., desconexao, queda de tenséo).

Solucgao: Repetir a transmissao.
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Cadigo Tipo Descricao e solucao

2211*

2212

2214

2216*

2217*

2218*

2219

221A

221B
221C

221D*

221E*

FC

FC

FC

FC

FC

FC

FC

FC

Transbordamento de lista de reposi¢éo (stack)
na tarefa do sistema de tempo de execucgéo
IEC 61131.

Solucao: Aumentar a lista de reposicao (stack).

Foi ultrapassada a memdria de uma série |6gica
(array) do sistema de tempo de execucéo
IEC 61131.

Solucgao: Verificar o acesso ao array, evt.
aumenta-lo.

Divisdo por zero em uma tarefa do sistema de
tempo de execucéo IEC 61131.

Solucgao: Eliminar o erro no programa.

Ultrapassagem da gama de valor na tarefa do
sistema de tempo de execugéo IEC 61131.

Solugao: Eliminar o erro no programa.

O circuito “watch dog” na tarefa do sistema de
tempo de execugédo IEC 61131 disparou.

Solugao: Eliminar o erro no programa.

Tempo de execucgéo no sistema de tempo de
execucdo IEC 61131 é longo demais.

Solucgao: Eliminar o erro no programa.

Foi chamado um componente funcional que
nao existe nem no firmware, nem no sistema de
tempo de execucgédo IEC 61131.

A partir do programa foi parado um programa
do sistema de tempo de execucgéo IEC 61131.

Ocorreu um ponto de ruptura inesperado.
Ocorreu um excec¢éao interna.

Erro de cadeia

Solucgao: Eliminar o erro no programa.

— Divisao por zero em uma tarefa do sistema
de tempo de execucao IEC 61131.

— O circuito “watch dog” na tarefa do sistema
de tempo de execugéo IEC 61131 disparou.

— Tempo de execugdo longo demais.
Solucao: Eliminar o erro no programa.
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808x 809x

Cadigo Tipo Descricao e solugao

2410
até
242B

26Xxx

6342

8040

8060

808x
809x

Bus-
Error-
Indic-
ation

Erro fatal. Informagbes mais detalhadas no
manual do firmware IBS SYS FW G4 UM P, ref.
27 45 50 9, a partir da reviséo C.

Ocorreu uma excegao no processador. O byte
de menor valor contém o numero de vetor da
excecao.

A Controller Board identificou um erro no sis-
tema de bus conectado durante o funciona-
mento do INTERBUS.

Impossivel prosseguir o funcionamento do bus.
A Controller Board busca a posicéao de erro.
Solucgao: Ler as causas do erro com o0 servigo
“Get_Error_Info” (0316},¢y) ou utilizar o diagnds-
tico do software CMD.

O participante especificado comunicou um erro
de canal unico.

Solucao: Verificar o canal do participante espe-
cificado.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(segmento . posicéo)

O participante especificado comunicou um
curto-circuito na saida.

Add_Error_Info: Posicdo de erro
(Segmento . posigao: canal)

O participante especificado comunicou um erro
de alimentagdo de sensor em um (varios)
grupo(s).

O “x” indica um numero de grupo e representa
um conjunto de quatro bits, dos quais cada bit
indica um numero de grupo:

808x 809x
Bit 0: grupo 1 grupo 5
Bit 1: grupo 2 grupo 6
Bit 2: grupo 3 grupo 7
Bit 3: grupo 4 grupo 8

Exemplo: O cédigo 8085y, indica que a ali-
mentacgdo de sensor do grupo 1 e 3 esta an6-
mala.

Solucao: Verificar o(s) grupo(s) do participante
especificado.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)
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Cadigo Tipo Descricao e solucao

80A0

80B1

80B2

80B4

8400

O participante especificado comunicou um erro
de alimentagdo de tensdo em um (varios)
grupo(s).

Solucao: Verificar o(s) grupo(s) do participante
especificado.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

O participante especificado comunicou um erro
de configuragao.

Solucao: Verificar os pardmetros do partici-
pante especificado.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

O participante especificado comunicou um erro
no sistema eletrénico periférico dos sensores/
atuadores conectados.

Add_Error_Info: Posicao de erro

(segmento . posicao)

O participante especificado comunicou uma
ultrapassagem de temperatura.

Solucgao: Verificar os sensores e atuadores
conectados.

Add_Error_Info: Posicao de erro
(segmento . posicao)

O participante especificado comunicou um erro
na interface de seguimento (OUT2). A causa de
erro encontra-se no bus local de instalagdo de
nivel inferior.

Solucgao: Verificar os mdédulos conectados no
participante especificado. V. “Erro do bus local
INTERBUS Loop” na pagina 42.
Add_Error_Info: Posicéo de erro

(segmento . posicao)

Vdlido para IBS 24 ETH DSC/I-T, IBS 24 RFC/486DX/ETH-T e IBS ISA
FC/486DX/I-T. “FC” designa erros que s6 ocorrem em Field Controllers.
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Eliminacao de erros em componen-
tes de INTERBUS

Tipos de fusiveis para participantes de

INTERBUS

Os participantes de INTERBUS com conexao de 24 V sao
equipados, quase todos, com fusiveis TR5. Eles protegem os
participantes do lado do bus, e em caso de participantes com
entradas ativas, também do lada da entrada. Os fusiveis TR5
séo disponiveis junto a Phoenix Contact. A tabela abaixo

apresenta os fusiveis utilizados nos médulos. Também estao
incluidos na lista os fusiveis soldados que s6 podem ser tro-

cados na fabrica.

Tabela 3

Visdo geral dos tipos de fusiveis

Ref. do Participante
médulo

Tipo de fusivel

Ref.

Designacao
do art.

IBS CT
2722182 IBS CT 24 DIO 16/8-LK

2722179 1BS CT 24 DIO 16/8-T

2750497 IBS CT 24 DIO 24/16-LK

2750507 IBS CT 24 DIO 24/16-T

IB ST

2719276 IB ST 120 DI 16/3

2719263 IB ST 120/230 DO 8/3-1A

2721099 IB ST 230 DI 16/3

2751564 IB ST 24 Al 4/BP

2719629 IB ST 24 Al 4/I
2754309 IB ST 24 Al 4/SF

2750565 IB ST 24 Al 4/SF4

2 A de agéo lenta
(grupo 1)

4 A de acao lenta
(grupo 2)

2 A de acéo lenta
(grupo 1)

4 A de ac@o lenta
(grupo 2)

2 A de acao rapida
(grupo 1)

5 A de agado rapida
(grupo 2)

2 A de acao rapida
(grupo 1)

5 A de acao rapida
(grupo 2)

6,3 A de acéo super-

rapida
(5 x 20)

6,3 A de acéo super-

rapida
(5 x 20)

6,3 A de agao super-

rapida

(5 x 20)

0,4 A de acao lenta
(F1)

0,2 A de agéo lenta
(F2)

0,4 A de acao lenta
0,4 A de agéo lenta
(F1)

0,2 A de agéo lenta
(F2)

0,4 A de acao lenta
(F1)

0,2 A de acéo lenta
(F2)

2752505

2750374

2752505

2750374

2722645

2721976

2722645

2721976

2726104

2726104

2726104

2753478

2753452

2753478
2753478

2753452

2753478

2753452

IBS TR5 2AT
IBS TR5 4AT
IBS TR5 2AT
IBS TR5 4AT
IBS TR3 2AF
IBS TR3 5AF
IBS TR3 2AF
IBS TR3 5AF
S15X20 6,3 AFF
DIN 41662

S15X20 6,3 AFF
DIN 41662

S15X20 6,3 AFF
DIN 41662

IBS TR5 0,4AT
IBS TR5 0,2AT

IBS TR5 0,4AT
IBS TR5 0,4AT

IBS TR5 0,2AT
IBS TR5 0,4AT

IBS TR5 0,2AT
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Tabela3  Visédo geral dos tipos de fusiveis (cont.)

Ref. do Participante
médulo

Tipo de fusivel

Ref.

Designacao
do art.

2752521 |1B ST 24 AO 4/BP

2754312 IB ST 24 AO 4/SF

2750578 IB ST 24 AO 4/SF4
2725888 IB ST 24 BAI 2/BP
2722771 IB ST 24 BAI 2/SF

2721028 IB ST 24 BAI 8/l

2721015 IB ST 24 BAI 8/U

2721044 IB ST 24 BAO 8/U

2721031 IB ST 24 BAO 8/U-8B

2750170 I1B ST 24 BDI 16/4
2750808 I1B ST 24 BDI 8/4

2750167 IB ST 24 BDO 16/3-250
2724931 |1B ST 24 BDO 16/3-500
2750824 IB ST 24 BDO 32/2

2750811 1B ST 24 BDO 8/3
2750400 IB ST 24 CNT

2754338 IB ST 24 DI 16/4
2754927 |1B ST 24 DI 32/2
2753708 I1B ST 24 DIO 8/8/3-2A
2753449 IB ST 24 DIO 8/8/3-2A-S
2751849 IB ST 24 DIO 8/8/R/3
2754914 |1B ST 24 DO 16/3
2721112 IB ST 24 DO 16R/S
2754325 |B ST 24 DO 32/2

2754891 IB ST 24 DO 8/3-2A
2754891 IB ST 24 DO 8/3/2A
2751975 IB ST 24 INC/2
2752767 IB ST 24 PT100 4/4
2724902 I1B ST 24 UTH 8
2725480 I1B ST 24 V.24

2721109 IB ST 48 DI 16/2
2726094 |1B ST ZF 120 DI 16/3

2723356 IB ST ZF 120/230 DO 8/3-1A

2721293 IB ST ZF 230 DI 16/3

2724737 |1B ST ZF 24 Al 4/BP

2721264 IB ST ZF 24 Al 4/I
2750620 IB ST ZF 24 Al 4/SF

2750594 |1B ST ZF 24 Al 4/SF4

0,4 A de agdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4AT
0,4 A de agdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4AT
0,4 A de acdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4AT
ausente; utilizar fusivel externo
ausente; utilizar fusivel externo

0,4 A de acao lenta
(F1)

0,2 A de acao lenta
(F2)

0,4 A de agéo lenta
(F1)

0,2 A de agao lenta
(F2)

0,4 A de agéo lenta
(F1)

0,2 A de acao lenta
(F2)

0,4 A de agéo lenta
(F1)

1 A de agéo lenta
0,4 A de acao lenta
(2x)

1,6 A de acgéo lenta
1,6 A de acgéo lenta
5 A de agao lenta
(4x)

1,6 A de acgéo lenta
4 A de acao rapida

2753478

2753452

2753478

2753452

2753478

2753452

2753478

2806600
2753478

2767367
2767367
2767383

2767367
2753465

IBS TR5 0,4AT
IBS TR5 0,2AT
IBS TR5 0,4AT
IBS TR5 0,2AT
IBS TR5 0,4AT
IBS TR5 0,2AT
IBS TR5 0,4AT

IBS TR5 1AT
IBS TR5 0,4 AT

IBS TR5 1,6AT
IBS TR5 1,6AT
IBS TR5 5AT

IBS TR5 1,6AT
IBS TR5 4AF

ausente; utilizar fusivel externo

2 A de acao lenta
4 A de agao rapida
4 A de agao rapida
0,4 A de acao lenta
4 A de ac@o lenta
0,4 A de agao lenta
5 A de acéo lenta
(4x)

5 A de agao lenta
4 A de agéo lenta
3,15 A de agao
rapida

0,4 A de agao lenta
0,2 A de acéo lenta
ausente

1 A de agéo lenta
6,3 A de acao super-
répida

(5 x 20)

6,3 A de acéo super-
rapida

(5 x 20)

6,3 A de acéo super-
rapida

(5 x 20)

0,2 A de acéo lenta
0,4 A de acéo lenta
0,4 A de agéo lenta
0,2 A de agao lenta
0,4 A de acéo lenta
0,2 A de acéo lenta
0,4 A de agao lenta

2752505
2753465
2753465
2753478
2753465
2753478
2767383

2767383
2750374
2719250

2753478
2753478

2806600
2726104

2726104

2726104

2753452
2753478
2753478
2753452
2753478
2753452
2753478

IBS TR5 2AT
IBS TR5 4AF
IBS TR5 4AF
IBS TR5 0,4 AT
IBS TR5 4AF
IBS TR5 0,4 AT
IBS TR5 5AT

IBS TR5 5AT
IBS TR5 4AT
IBS TR5 3,15AF

IBS TR5 0,4 AT
IBS TR5 0,4 AT

IBS TR5 1AT

S15X20 6,3 AFF
DIN 41662

S15X20 6,3 AFF
DIN 41662

S15X20 6,3 AFF
DIN 41662

IBS TR5 0,2AT
IBS TR5 0,4AT
IBS TR5 0,4AT
IBS TR5 0,2AT
IBS TR5 0,4AT
IBS TR5 0,2AT
IBS TR5 0,4AT
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Tabela3  Visédo geral dos tipos de fusiveis (cont.)

Ref. do Participante
médulo

Tipo de fusivel Ref. Designacao
do art.

2750617 IB ST ZF 24 AO 4/BP

2750604 IB ST ZF 24 AO 4/SF

2750581 IB ST ZF 24 AO 4/SF4
2724957 IB ST ZF 24 BAI 2/BP

2723958 IB ST ZF 24 BAI 2/SF

2721235 IB ST ZF 24 BAI 8/

2721222 IB ST ZF 24 BAI 8/U

2750714 1B ST ZF 24 BDI 8/4
2750727 1B ST ZF 24 BDO 16/3-250
2724915 IB ST ZF 24 BDO 16/3-500
2750691 IB ST ZF 24 BDO 32/2

2750701 IB ST ZF 24 BDO 8/3
2750947 IB ST ZF 24 CNT
2750688 1B ST ZF 24 DI 16/4
2750675 IB ST ZF 24 DI 32/2
2750662 IB ST ZF 24 DIO 8/8/3-2A
2726023 IB ST ZF 24 DIO 8/8/3-2A-S
2726010 IB ST ZF 24 DIO 8/8/R/3
2750646 1B ST ZF 24 DO 16/3
2721141 1B ST ZF 24 DO 16R/S
2750633 IB ST ZF 24 DO 32/2
2750659 IB ST ZF 24 DO 8/3-2A
2723903 IB ST ZF 24 INC/2

2750950 IB ST ZF 24 PT100 4/4
2724892 1B ST ZF 24 UTH 8
2726081 IB ST ZF 48 DI 16/2
2751218 IBS ST 24 BK DIO 8/8/3-LK

2752411 IBS ST 24 BK DIO 8/8/3-T

2753232 IBS ST 24 BK LB-T

2721662 IBS ST 24 BK RB-LK DIO 8/8/3-
LK

2753504 IBS ST 24 BK RB-T

2723453 IBS ST 24 BK RB-T DIO 8/8/3-
LK

2719289 IBS ST 24 BK-FT-T

2754435 IBS ST 24 BK-LK

2754341 IBS ST 24 BK-T

2750963 IBS ST 24 BKM-LK

2750154 IBS ST 24 BKM-T

2750785 IBS ST ZF 24 BK DIO 8/8/3-LK
2750798 IBS ST ZF 24 BK DIO 8/8/3-T
2750772 IBS ST ZF 24 BK LB-T
2726052 IBS ST ZF 24 BK RB-LK DIO 8/

0,4 A de acdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4AT
0,4 A de acdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4AT
0,4 A de acdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4AT
ausente; utilizar fusivel externo

ausente; utilizar fusivel externo

0,4 A de agéo lenta 2753478 IBS TR5 0,4AT
F1

E),Z)A de acado lenta 2753452 IBS TR5 0,2AT
(F2)

0,4 A de acgdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4AT
F1

g,Z)A de acdo lenta 2753452 IBS TR5 0,2AT
(F2)

0,4 A de acdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4 AT
1,6 A de acao lenta 2767367 IBS TR5 1,6AT
1,6 A de acgdo lenta 2767367 IBS TR5 1,6AT
5 A de agdo lenta 2767383 IBS TR5 5AT
(4x)

1,6 A de acgdo lenta 2767367 IBS TR5 1,6AT
4 A de agdo rapida 2753465 IBS TR5 4AF
ausente; utilizar fusivel externo

2 A de agdo lenta 2752505 IBS TR5 2AT

4 A de agao rapida 2753465 IBS TR5 4AF

4 A de agado rapida 2753465 IBS TR5 4AF
0,4 A de ag&o lenta 2753478 IBS TR5 0,4 AT
0,4 A de acdo lenta 2753465 IBS TR5 4AT
0,4 A de acdo lenta 2753478 IBS TR5 0,4 AT
5 A de acdo lenta 2767383 IBS TR5 5AT

5 A de acdo lenta 2767383 IBS TR5 5AT
3,15 A de acdo 2719250 IBS TR5 3,15AF
rapida

0,4 A de ag&o lenta 2753478 IBS TR5 0,4 AT
0,2 A de acgdo lenta 2753478 IBS TR5 0,2 AT
1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de ag&o lenta 2806600 IBS TR5 1AT
3,15 A de acdo 2719250 IBS TR5 3,15AF
rapida

1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT
3,15 A de acdo 2719250 IBS TR5 3,15AF
rapida

1 A de acao lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT
3,15 A de acdo 2719250 IBS TR5 3,15AF
rapida

1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT
3,15 A de acdo 2719250 IBS TR5 3,15AF
rapida

1 A de acao lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de ag&o lenta 2806600 IBS TR5 1AT
ausente

1 A de ag&o lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de acao lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT

1 A de ag&o lenta 2806600 IBS TR5 1AT

8/3-LK 315 Adeagio 2719250 IBS TR5 3,15AF
rapida
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Tabela3  Visédo geral dos tipos de fusiveis (cont.)
Ref. do Participante Tipo de fusivel Ref. Designacao
médulo do art.
2726049 IBS ST ZF 24 BK RB-T DIO 1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT
8/8/3-LK 3,15 A de agao 2719250 IBS TR5 3,15AF
rapida
2750756 IBS ST ZF 24 BK-LK 1 A de agdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT
2750769 IBS ST ZF 24 BK-RB-T 1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT
2750743 IBS ST ZF 24 BK-T 1 A de agdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT
2721688 IBS ST ZF 24 BKM-LK ausente
2724960 IBS ST ZF 24 BKM-T 1 A de acdo lenta 2806600 IBS TR5 1AT
Médulos de bus remoto de
instalacao
2759948 IBS IP CBK 1/24-F 0,5 A de agdo lenta 2767370 IBS TR5 0,5AT
2753203 IBS IP CDI 3/24-F 0,5 A de agao lenta 2767370 IBS TR5 0,5AT
2753216 IBS IP CDO 3/24-F 0,5 A de agdo lenta 2767370 IBS TR5 0,5AT
Comutador de arranque
2751742 IBS IP 500 ELR 2-6A DI 8/4 10 A de agao lenta 2722690
6,3 x 32
2722111 IBS IP 500 ELR P-6A DI 4/4 10 A de agédo lenta 2722690
6,3 x 32 IBS FUSE
2751755 IBS IP 500 ELR W-6A DI 4/4 10 A de agdo lenta 2722690 6,3X32/10A
6,3 x 32
2751755 IBS IP 500 ELR WP-6A DI 4/4 10 A de acdo lenta 2722690
6,3 x 32
Médulos bus terminais de
Loop
2719551 IBS SL 24 BK-T 3,15Adeacaolenta, 2722386
5x 20
2719454 IBS SL 24 BK-LK 3,15Adeacaolenta, 2722386 IBS FUSE 5x20/
5x 20 3,15AT
2723479 IBS SL IP 24 BK-T 3,15Adeacaolenta, 2722386

5x 20
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Troca da Controller Board de INTERBUS

@ Favor seguir as instruges de seguranca referentes
ao seu sistema.

@ Registrar os ajustes da Controller Board por escrito
e, em caso de duvidas, verificar com o auxilio do
manual da Controller Board.

e Parar o sistema “host”.

¢ Desligar atensédo de servico do sistema “host” (PLC, com-
putador VMEbus, PC).

Q O sistema de bus para!l

e Soltar o cabo do bus remoto da Controller Board.

e Desmontar a Controller Board.
(em caso de Controller Boards com memoria de para-
metrizacdo plugavel, é necessario inserir a placa de
memoriza¢do na nova Controller Board).

e Transmitir os ajustes de memdria para a nova Controller
Board (ponte encaixavel/comutador DIP).

e Montar a nova Controller Board.

@ Ao remontar, apertar os parafusos do bus remoto s6
com a mao (ndo aplicar excesso de forgca). Caso con-
trario, ha risco de ruptura das unides roscadas.

e Inserir o cabo do bus remoto na Controller Board e apa-
rafusar.

e Ligar a tenséo de servigco do sistema “host”.
¢ Iniciar o sistema “host”.

n§> Particularidades dos sistemas VMEbus

A parte frontal da Controller Board para sistemas

VMEDbus deve apresentar uma conexao condutora
com o porta-médulos. Por este motivo, as transi¢cdes
entre a parte frontal e o porta-mddulos ndo devem
ser pintadas ou anodizadas!

[@ Particularidades dos sistemas PC

A chapa de fechamento da Controller Board de PC
deve apresentar uma conexao condutora com a
caixa do PC. Apertar o parafuso da chapa de fecha-
mento com cuidado.

PHCENIX 11
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Indicacoes de diagndstico de participantes de
INTERBUS

Para um réapido diagndstico de erros diretamente no local, os
participantes de INTERBUS sé&o equipados com indicadores
de diagndstico e estado.

Os indicadores de diagndstico (vermelho/verde) informam o
tipo e o local do erro. Um participante esté trabalhando per-
feitamente quando todos seus indicadores estdo verdes.

As indicacgdes listadas abaixo sao tipicas de participantes de
INTERBUS. Todavia, nem todas se encontram em um par-
ticipante. Dependendo do tipo do médulo, é possivel haver
informagdes adicionais sobre o estado do maédulo.

Favor consultar a folha de dados respectiva para informacoes
mais detalhadas sobre um mddulo em especial.

UL LED verde tensao de alimentagcdo do médulo
eletronico
aceso: tenséo de alim. em margem de tolerancia
autorizada
apagado:  sem tensdo de alimentacdo

— defeito no fusivel

— defeito interno na fonte de alimenta-
céo

— conduto de INTERBUS de entrada
nao inserido

US LED verde tensdo de alimentacdo para a periferia
aceso: tenséo de alim. em margem de tolerancia
autorizada
apagado:  sem tensdo de alimentacdo

RC LED verde (Remote Bus Check) ligacéo de bus

remoto

aceso: ligacdo de bus remoto de entrada esta-
belecida

apagado:  ligacdo de bus remoto de entrada defei-
tuosa

BA LED verde (Bus Active) bus remoto ativo
aceso: transmissao de dados no INTERBUS
ativa
apagado:  sem transmissdo de dados

piscando:  bus ativo, mas sem transmissao de
(a partir de dados ciclica
G4)

PHCENIX
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E LED verm.
aceso:
apagado:

CC LED verde
aceso:
apagado:

LD LED verm.
aceso:
apagado:

RD LED verm.

aceso:
apagado:

ID LED verm.
aceso:

apagado:

(Error) mensagem de erro
erro
sem erro

(Cable Check) conexao de cabo Local
Bus ST de entrada

conexao do cabo Local Bus ST estabe-
lecida

conexao do cabo Local Bus ST defeitu-
osa

(Local Bus Disabled) bus local desligado
bus local esta desligado
bus local esta conectado

(Remote Bus Disabled) bus remoto des-
ligado

bus remoto de seguimento desligado
bus remoto de seguimento conectado

(Installation Remote Bus Disabled) bus
remoto de instalagcdo desligado

bus remoto de instalacéo de seguimento
desligado

bus remoto de instalagdo de seguimento
conectado

5277CCO01
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Explicacao dos termos técnicos

Quadro de configuracao

O quadro de configuragéo define a estrutura de bus, incluindo
os parametros especificos do participante (cédigo de identi-
ficagé@o, codigo de comprimento, nimero I6gico, nimero do
grupo). Ele é salvo em uma area de memdria na Controller
Board. O quadro de configuragéo ou é especificado pelo usu-
ario através de dados de configuracgao (p. ex., com CMD), ou
€ automaticamente lido do bus pela Controller Board.

MPM (Multi-Port-Memory)

A MPM é uma memdria na Controller Board que pode ser
acessada por diversos participantes de MPM. Os participan-
tes MPM salvam no MPM todos os dados que devem ser uti-
lizados conjuntamente.

Possiveis participantes MPM séo, p. ex., 0 processador de
um sistema de comando ou computador, uma Controller
Board de INTERBUS ou o processador de um co-processa-
dor.

u Mestre

INTERBUS

Host” (PC) Controller Board

INTERBUS

5277C039

Figura 30 O MPM como interface central

Participante MPM

Os participantes MPM escrevem e |éem dados em/a partir de
uma memoaria comum, a MPM.

(Em cédigos de erro 093x,., a interface V.24 é visivel como
um participante MPM.)

PHCENIX
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Servicos prestados pela
Phoenix Contact

Conserto de componentes de INTERBUS com
defeitos

Dados de um participante com defeito

Em caso de remessa de componentes de INTERBUS para
conserto na Phoenix Contact, favor copiar o formulario de
assisténcia técnica das paginas seguintes, em papel tama-
nho A4, e envia-lo preenchido.

Quanto mais completas as informagdes, mais rapido sera o
conserto.

Nao esqueca de enviar o formulario de assisténcia técnica
preenchido junto dos componentes que serédo consertados.

Envie para o representante da Phoenix Contact mais préximo
da sua empresa os participantes com defeito fabricados pela
Phoenix Contact, marcados com a anotacao “para conserto”.
Consultoria no representante da Phoenix Contact

Consulte o representante da Phoenix Contact mais préximo
da sua empresa em caso de duvidas ou interesse geral sobre
os produtos oferecidos.

Assisténcia técnica

Em caso de problemas na aplicagcdo que ndo sejam resolvi-
dos pela cartilha de diagndstico, favor consultar o seu repre-
sentante da Phoenix Contact ou:

Phoenix Contact, Blomberg
Telefone da hotline: +49 - (0) 52 35 - 3-4 18 88

PHCENIX 12
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Formulario de assisténcia técnica para
o conserto de componentes de INTERBUS

Contato para a Phoenix Contact

Sr./Sra.

Empresa

Depto.

Rua/C.P.

CEP/Cidade/
Pais

Telefone/Fax

Dados gerais sobre a central em questao

Sistema de controle e unidade
de processamento central
utilizada

Quais as demais placas
instaladas?

N° de tipo e de série da
Controller Board

Identificagéo da verséo da
Controller Board

N° da versao do software

E utilizada a comunicagdo PCP? | sim nao

Componentes com defeito

Designacao

Identificagéo da contagem

N° de série

Fornecedor

PHCENIX
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Descricao do erro

Desde quando ha ocorréncia
do erro?

Qual a freqiiéncia de sua ocor-
réncia?

Como se manifesta o erro?

PHCENIX 12
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indice de tépicos

E-M
Erro de bus (BUS) ..ooeeeiiiiiiieieie et
Erro de bus remoto (RBUS) . .
Erro de Controller (CTRL) ..coiveviiiieeeieeee ettt
Erro de interface OUT 1 ..o
Erro de interface OUT 2
Erro do bus local (LB) ...
Erro do dispositivo (DEV) .

Erro periferico (PF) .ooeei it

Erro provocado pelo usuario (USER) .......c.cocooiiiiinininineeceeceeeee 48
Mensagem EVENT (EVNT) ..o 47
P-S

Ponto de menu ADBG (Auto Debug) .......ccceiveniirieiiiiiieieeeeeeee 25
Ponto de menu CRC (erro de transmiSSA0) ..........cccevererererieeneeseenenne. 29
Ponto de menu CRC TEN (ordem das anomalias) ........c.ccceeeeeeriveenen. 29
Ponto de menu DEBG (Debug) ........cccccovervennnenne .23
Ponto de menu DIAG (diagnéstico) ..........c.ccceveeunne. .20
Ponto de menu ERRHIST (protocolo de anomalias) .
Ponto de menu FW-V (versdo do firmware) ...........ccccooeeiinvennnicnnenne.
Ponto de menu HW-V (versao do hardware)

Ponto de menu LCD TEST (teste do display) .
Ponto de menu OPTI TIME (tempo de atualizagdo otimizado) ............ 30
Ponto de menu PF (erro perifériCo) ........ccovueriivirieeniieeniee e 28
Ponto de menu PF TEN (protocolo de erros periféricos) . .29
Ponto de menu QFLG (Quality-Flag) .......cccccccovrvennenne .26
Ponto de menu REC (reconfiguragéao) .. .28
Ponto de menu RSET (reset) ......ccccccevvevineenniieennns .31
Ponto de menu SCAN TIME (atualizagdo do tempo) .. .30
Ponto de menu SER-No. (nimero de série) ............. .30
Ponto de menu SNGL (€r10 UNICO) ....cccveeiriiiiieiiriiieeie e 26
Ponto de menu WFLG (Warning-Flag) ........ccocooeveienencncne e 26
Registro de estado de diagnéstico .
Registros de pardmetro de diagnOstiCo ..........cccvrierieiniiniinieeeseene 13
SUBMENU ACTV CFG ..ottt e s 18
Submenu BRDG ........

Submenu BUS ...

Submenu CTRL .. .
SUDBMENU DEBG ...t s
SUDMENU ID . e e
Submenu LEN ... .
SUDBMENU LEVL ..ottt
SUDBMENU MPIM ..ot e
Submenu PF .
SUBMENU SAVE CFG ..ot 19
SUBMENU SWTC ...t 18
SUBMENU USER ... e 21
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Fluxograma para a eliminacao de erros

Ocorréncia do erro

Aviso do erro:

- Display de diagndstico
- Fungao de software

!

LCD indica: grupo de erro |

¥

|CTF(L ||

RB, LB, BUS, OUT1, OUT2, DEV, PF |

!

Erro de firmware

Indicagdo de segmento/

ou hardware

posicéo e codigo do erro

| Verificagao do segmento de bus anémalo

/

!

:

\

Mensagem: RB
Erro na cablagem
de bus remoto, no
abastecimento dos
modulos bus
terminais, ...

Figura 1

1.

Y

Mensagem: LB

Mensagem: BUS

Mensagem: PF

Erro na
cablagem de
bus local ou no
médulo de E/S ||

Posigao do erro
inexata, drea
limitada.

Y

Y

Erro periférico.
Atencao:

bus continua
funcionando.

Mensagem: OUT1
Seg./pos. do
participante a
partir do qual
ocorre o erro.

Y

A A

Mensagem: OUT2
Seg./pos. do
mddulos bus
terminal a partir do
qual ocorre o erro.

A A

Mensagem: DEV
Sem anomalias
na transmissao.
Erro atribuido
diretamente a
um participante.

v

| Bus parado. Todas as saidas serao redefinidas! |

¥

Conservacao do sistema

!

Apagar mensagem de erro:

através do programa de
aplicagdo ou do software CMD

5277C034

Fluxograma para a eliminagéo de erros

Identificar um estado de funcionamento ou de erro;
diagndstico automatico

Indicagao dos dados de diagnostico através da parte
frontal (display de diagndstico)
Demais func¢des de diagndstico através do software
do acionador fornecido, ou da interface RS-232/V.24
com o software CMD ou PC WORX.
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Phoenix Contact GmbH & Co. KG
Flachsmarktstr. 8
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Sucursais no mundo todo:
www.phoenixcontact.com/salesnetwork
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Diagnostico rapido

[ CTRL RB LB BUS OuUT1
b a partir da a partir da a partir da a partir da a partir da
= pagina 34 pagina 35 pagina 36 pagina 38 pagina 40
;
|
ouT2 DEV PF EVNT USER
b a partir da a partir da a partir da a partir da a partir da
g‘ pagina 41 pagina 45 pagina 46 pagina 47 pagina 48
5O Figura 3Diagnéstico rapido

Esta tabela apresenta um resumo das mensagens de erro que podem ser emitidas durante a colocagéo em

funcionamento ou durante o funcionamento do sistema.

Os codigos de erro encontram-se explicados em ordem numérica a partir da pagina 49.
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